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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1, Przedmiot ST
Przedmiotem mimiejsze) Speevlikacy Techmemme) —  Wiymagama Ogélne”™ Jest odniesienic sie do wymagan wspélnych dia
poszezegéInyeh wymagan technicznveh dotvezacveh wykonania i odbiorn robit, ktore zostang wykonane zgodnie z projektem budowlanym,
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1.2, Zakres robdt ohjetych ST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacyi obejmuja wymagania ogolne. wspolne dla robot objetveh szczegdlowymi specyfikacjami
techmcznymi dla poszezegolnyeh asortymentow robot drogowyveh jako

Szczeghlowe Specyfikacje Techniczne (SST):

SST - 01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych.

SST - 02 Rozbidrka elementéw drég.

SST — 03 Roboty ziemne

SST - 04 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne.

SST - 05 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.
SST - 06 Kraweiniki betonowe.

SST - 07 Warstwy odsaczajace.

SST - 08 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej.

SST - 09 Betonowe obrzeia chodnikowe

1.3. Okreélenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumice w kazdym przypadku nastepujgcor
L.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niebedacy budynkiem, stanowiacy calosc techniczno-uzytkowy (droge) albo jego czesc stanowiacy
odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny {obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).
1.3.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pleszych wraz 7 wszelkimi urzadzenianm
technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem 1 zabhezpieczeniem ruchu,
1.3.3. Droga tymezasowa (montazowa) - droga specjalime przygotowana. przeznaczona do ruchu pojazdow obslugujacych zadanic budowlane na
czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.3.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnic z obowiazuacymi przepisami, stanowiaey urzedowy dohument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robat
1.3.5. Jezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow
1.3.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcee, upowazniona do kierowania robotam 1 do wystgpowania w jego imienia w
sprawach realizacji kontraktu.
1.3.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.3.8. Konstrukeja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczema.
1.3.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgsé¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi 1 skarpami rowow
1.3.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni,
1.3.11. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywania preez Wykonaweg obmiaru
dokonywanych robol w formie wyliczen. szkicow 1 ew dodatkowyeh zafacznikow Wpisy w rejestrze obmiarow podlega)a potwierdzeniu przer
Inzyniera.
1.3.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan 1 prob zwiazanych z ocena jakosci materialdw oraz robot.
1.3.13. Materialy - wszelkie tworzywa niczbedne do wykonania robol. zgodne z dokumentacja projektowa 1 specyvfikacjami technicznyim,
zaakceptowane przez Inzyniera.
1.3.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i
zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
> Warstwa scieralna - géma warstwa nawierzchm poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych
> Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwa Scieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w
nawierzehni i przekazywanie ich na podbudowe.
»  Warstwa wyrownawcza - warstwa sluzaca do wyrownania nieréwnosci padbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.
#  Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzehni stuzaca do przenoszenia obeiazet od ruchu na podloze. Podbudowa moze skiadac si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;,
> Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni, Moze ona skladaé sig 7 jednej
lub dwoch warstw
»  Podbudowa pomocnicza - dolna czgéé podbudowy spelniajaca, obok funkeji nosnych, funkeje zabezpieczenia nawierzehni przed
dzialaniem wody, mrozu 1 przenikaniem czastck podloza. Moze zawicra¢ warstwe mrozoochronna, edsgczajacy lub odeinajaca.
> Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchii przed skutkami dziatania mrozu,
»  Warslwa odcinajgea - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezacej powyzej.
»  Warslwa odsgczajgca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostaj acej sie do nawierzchni.
1.3.15. Niweleta - wysokosciowe { geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionawego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego,
1.3.16. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
1.3.17. Odpowiednia (bliska) zgodnosc - zgodnes¢ wykonywanych robdt z dopuszezonymi lolerancjami. a jesli przedzial tolerancji nie zostal
okreslony - z przeciglnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych
1.3.18. Pas drogowy - wydzielony liniamni rozgraniczajacymi pas ierenu przeznaczony do umieszezania w nim drogi oraz drzew 1 krzewow. Pas
drogowy moze Towniez obcjmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.3.19. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszezenia urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i
wykorzystywana do ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.
1.3.20. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezaey pod nawicrzehniy do glebokosci przemarzania.

[
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1.3.21. Podloze ulepszone - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w cely umozliwienia przejgeia ruchu
budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzehni,

1.3.22. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez Inzvmera, w formice pisemney, dotyezace sposobu realizacyi robot
lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.3.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycena bedica autorem dokumentacy projektowej.

1.3.24. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita modernizacja (zmiana parametrow
geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istnicjacego polaczenia.

1.3.25. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiaey utrudniemie w realizacii zadania budowlanego, na przyklad dolina,
bagno, rzeka itp.

1.3.26. Przeszkoda sziuczna - dzielo ludzkie, sianowigee uirudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag itp.
1.3.27. Przetargowa dokumentacja projektowa - ez¢$¢ dokumentacy projektowe). kidra wskazuje lokalizacje, charakterystvke 1 wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot

1.3.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i preywrocenie pierwolnveh tunkep terenom naruszonvm w czasie realizac)i
zadania budowlanego.

1.3.29, Slepy kosztorvs - wykaz robat z podaniem ich losel (przedmiarem) w kolejnosei technologicznej ich wykenania.

1.3.30. Zadanie budowlane - cz¢sc przedsigwziecia budowlanego, stanowisca odrgbna calose konstrukeyjng lub technologiczng, zdolna do
samodzielnego spelnienia przewidywanych funkei techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac na wykonywamu robot zwigzanyeh z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowh drogowej lub jej elementu.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczice robét
Wykonawea robot Jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za ich zgodnose z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dekumentach umowy przekaze Wykonawey teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnmieniam prawnyimi 1 administracyjnymi, lokalizacjy 1 wspdlrzedne punktow glownych trasy oraz reperow. dziennik budowy oraz dwa
cgzemplarze dokumentacyi projektowej 1 dwa komplety ST.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialnose za ochrong przekazanych mu punkiow pomiarowych do chwili odbioru koncowego
robot Uszkodzone lub zniszezone znaki geodezyine Wykonawea odtworzy | utrwali na whasny koszi,
1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projekiowa bedzie zawiera¢ rysunki. obliczenia 1 dokumenty. sgodne z wykazem podanym w szczegdlowych
warunkach umowy. uwzgledniajgcym podzial na dokumentacjg projektowa:
Zamawiajacego,
sporzadzona przez Wykonawce.

1.4.3. Zgodnose robdt z dokumentacyy projekiowg 1 81

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzvniera Wykonaw €y slEanowia czgse umowy, a
wymagania wyszezegolmone w chocby jednym z nich sa obowigzujgee dla Wykonawey lak jakby zawarte byly w calej dokumentacjr.

W przypadku rozbiezmoscl w ustaleniach poszezegolnveh dokumentow obawiazuie koleinose ich waznase wymieniona w .Ogolnych
warunkach umowy™

Wykonawcea me moze wykorzystywaé blgdow lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu wimen natychmiast
powiadom¢ Inzyvniera. ktéry dokona odpowiednich zmian 1 poprawek

W przypadku rozbieznoscr opis wymiarow waznigjszy jest od odezytu ze skali rysunkaw

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacia projektowa 1 ST,

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazanc za wartose: docelowe, od ktorych dopuszezalne sa odchylenia w
ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialow 1 elementow budowli muszg bye jednoredne i wykazywaé zgodnosc z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszezalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nic bedg w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i wplynie 1o na niczadowalajgca
jakosc clementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykaonane ponownie na koszt Wykanawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezmeczeme terenu budowy w robotach medermzacyjnych 1 remontowych (,.ped ruchem™)

Wykonawea jest zobowigzany do utrzymama ruchu publicznego na terenie budowy. w sposob okreslony w wymaganiach ogolnych, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego rabit

Przed przystgpieniem do robdt Wykenawea przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i
organem zarzgdzajacym ruchem projekt orgamzacji ruchu 1 zabezpieczenia robdt w okresie trwama budowy W zaleznoscr od potrzeb I postgpu
robot projekt ergamzacy ruchu powimen by ¢ aktualizowany przez Wykonawee na biezaco.

W czasic wykonmywania robot Wykonawca dostarczy. zainstaluje i bedzie obshugiwal wszystkic tymezasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosei w dzien 1 w nocy tych zapér i znakéw. dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpicczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedy akeeplowane przez Inzynicra.

Fakt przystapienia do robot Wykonawea obwiesci publicznie przed ich rozpoczgeiem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez
umieszezenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych. ktorych tresc bedzie zatwicrdzona przez Inzynicra.
Tablice informacyjne beda urzymywane przez Wykonawee w dobrym stanic przez caly okres realizacji robot

Koszl zabezpicezenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie 1 prayimuje sie, 7¢ jest wlaczony w cene umowna.

Zaberpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawea jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresic trwania realizacji kontrakiu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot

Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywacd tymezasowe urzadzenia zabezpieczajaee, w tym: ogrodzenia, porgcze,
oswietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze. dozorcow. wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spolecznosei i innych.

Faki przystapiema do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposab uzgodniony z Inzynierem oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera. tablic nformacyinych, kiorych tresé bedzie zatwierdzona przez Inzvnicra
Tabhcee informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawee w dobrym stanie przez caly okres realizacyi robot

Koszt zabezpicezenia terenu budewy nic podlega odrebnej zaplacic i preyimuje sic, 7¢ jest wigezony w cene umowna,
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1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawea ma obowigzek zna¢ i stosowac W czusie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotvezace ochrony srodowiska
naturalnego,
W okresie trwama budowy 1 wykanczama robat Wykonawea bedzie:
utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojgecj, podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisow 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 woké! terenu budowy oraz bedzic unikac uszkodzen lub uciazliwosci dla osab lub
whasnosct spoleczney 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyezyn powstalyeh w nastgpstwie jego sposobu dzialania
Stosujge si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:
lokalizacie baz. warsziatow, magazynow. skladowisk, ukopdw i drog dojazdowych, srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zamieezy szezenem zbioraikow 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami 1ok sycznymi,
- zanieczyszezeniem powietrza pylami i gazami.,

- mozliwoscia powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawea begdzic przestrzegac przepisy ochrony Przeciwpozarone;.,

Wykonawea bedzie utrzymywaé sprawny  sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednic przepisy, na terenie baz
produkeyjnych, w pomieszezeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach,

Materialy latw opalne beda skiadowane w sposéb zgodny z adpowiednimi przepisami 1 zabezpieczone przed dostepem osob trzecich

Wykonawea bedzie odpowiedzialny za wszelkic straty spowndowane pozarem wywolanym Jake rezultat realizacy robot albo przes
personel Wykonawey,

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy. ktore w sposob trwaly sq szkodliwe dla oloczenia. nie beda dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszeza si¢ uzycia materialow wywolujacyeh szkodlive promieniowdnic o sigzeniu wigkszym od dopuszezalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobaty techniczng wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie
ukreslajgca brak szkodliwego oddzialywania tveh materialow na érodowisko,

Materialy. ktore sa szkodliwe dla otoczema tvlko w czasic robot, a po zakofczeniu robat ich szkodliwosé zanika (np. materialy
pylasie) moga by¢ uzyle pod warunkiem przestizegania wymagan technologicznych whudowania. Jezeli wymagajy tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materialow od wlasciwyeh organdw administrac)i panstwowgej.

Jezeli Wykonawcea uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodme ze speevlikaciami. a 1ch uzycie spowodowalo jukickolwick
zagrozenie Stodowiska, to konsekwencie lege poniesic Zamawiajacy.

1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatng)

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzgdzenia podziemne, takie jak rurociagl, kable itp. oraz
uzyska od edpowiednich wladz bedaeych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacii dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie | zabezpieczenic przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasic
trwania budowy.

Wykonawcea zobowiazany jest umiescic w swoim harmonogramic rezerwe czasowy dla wszelkiego rodzaju robot. kiore maja byc
wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakeie przypadkowego uszkodzema tych instalac) Wykonawcea bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze
oraz bedzie z mmu wspolpracowal dostarczajge wszelkiej pomocy potrzebnej pray dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.9. Ograniczenic obeigzen os1 pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzic do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie malerialow | wyposazenia na i z terenu
robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i ladunki powodujace nadmierne obciazenic osiowe nie beda dopuszezone na $wiezo ukoficzony
fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawea bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych. zgodnie 7
poleceniami Inzyniera.

1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie preestrzegac przepisow dotvezacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegoinosci Wykonawea ma obowigzek zadbaé, aby personel ni¢ wykonywal pracy w warunkach nichezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowa oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawea zapewnt i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiedmia odziez dla
ochrony zycia 1 zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, zc wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonveh powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i sy
uwzglednione w cenie umowne.

1.4.11. Ochrona 1 utrzymanie robot

Wykonawca bedzic odpowiedzialny za ochrong robot 1 za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do
daty zakoficzenia robol (do wydania potwierdzenia zakonezenia przez Inzynicra).

Wykonawea bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob. aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego,

Jedli Wykonawea w jakimkolwick czasic zaniedba utrzymanie, 1o na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe
me poZniej niz w 24 godziny po etrzymaniu tego polecenia.

1.4.12. Stosowanie sig do prawa 1 mnych przepisow

Wykenawca zobowigzany jesl zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i micjscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
klore sg w jakikolwiek sposéb zwiazane z robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganic tych praw. przepisow | wytycznych
podezas prowadzenma robdt

Wykonawea bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialnyv za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnic wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dzialaniach,
przedstawiajge kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.
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2. MATERIALY

2.1, Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wvkorzystamem jakichkolwick materialow przeznaczonych do robat Wykonawcea
przedstaws szczegolowe informacje dotyczace proponewanego zrodls wytwarzania, zamawiania lub wy dobywania tych materialow i odpowiednie
swiadectwa badan laboratorynych oraz prébki do zatwierdzema przez Inzyniera

Zalwierdzenie partii materialow z danego zrodla nie oznacza aulomatvezme, ze wszelkic matertaly z danego zrodla uzyskaja
zatwierdzenie

Wykuonawea zobowigzany jest do prowadzema badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodla w
sposob ciaply spelniajg wymagania 8T w czasie postgpu robol

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawea odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicich 1 odnosnych wladz na pozyskanic materialow z jakichkolwiek zrodel
migjscowych wlaczajge w to Zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczyve Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji Zrodta.

Wykonawea przedstaw: dokumentagjy zawicrajaea raporty z badan terenowych 1 laboratoryinych oraz proponowang przez sichie
metodg wydobyera i selekeji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawea ponosi odpowiedzialnosc za spefmenie wymagan ilosciowyveh i jakosciowych materialow z Jakiegokolwiek zrodia

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwick inne koszty zwiazane z dostarczeniem
malerialow do robot

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku 1 zwiru beda formowane w haldy 1
wykorzystane przy zasypee 1 rekultywacji terenu po ukonezeniu robot

Wszysikie odpowiednic materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z mnveh niejse wskazanych w dokumentach umows
bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera,

7 wyijglkiem uzyskania na o pisemne) zgody Inzyniera, Wykonawea nie bedzic prowadzic zadnych wykopow w ebrebie terenu
budowy poza tymi. kiore zostaly wyszezegolnione w dokumentach umowy

Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnyini obowiazujacymi na danym ohszarzc.

2.3, Inspekeja wytworni materialow

Wytwdémie materialow moga bye okresowo kontrolowane preez Inzynicra w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod
produkevnveh 2 wymagamami Probki materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosei. Wynik tych kontroli bedzic
podstawa akceptac)i okreslone) partit materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekeje wytworm, beda zachowane nastgpujace warunki:
Inzynier bedzie mial zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawey oraz producenta materialow w czasie przeprowadzama mspeke,
Inzynier bedzic mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tveh czgser wytworni. gdzie odbyvwa sic produkeja materialow przeznaczonych do

realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie adpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonaweg wywiezione z terenu budowy, byd? zlozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera. Jesh Inzynier zezwolh Wykonawcey na uzyeie tyeh materralow do mnveh robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione,
to koszt tveh materialéw zostame przewartodciowany przez Inzynicra,

Kazdy rodzaj robot. w ktorvm znajduja si¢ nic zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawea wykonuje na wlasne ryzyko,
liczae sig 2 jego nieprzyjeciem 1 niezaplaceniem

2.5, Przechowywanic i skladowanie materialéw

Wykonawea zapewni, aby tymezasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robat, byly zabezpieezone preed
ranieezyszezeniem, zachowaty swoja jakosc i wlasciwosé do robot i bvly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Migjsca czasowego skladowania materialow bedy zlokalizowane w obrebie terenu budowy w micjscach uzgodnionych z Inzynierem
lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawee

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jedli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwoéc wariantowego zastosowania rodzaju materialy w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmnicj 3 tyzodnic przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli
bgdzie 1o wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj malteriatu nie moze byc pdzniej zmieniany ber
zeody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawea Jest zobowigzany do uzywania jedynie lakiego sprzetu. kiory nie spowoduje nickorzystmego wplywu na jakosc
wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny z ofertg Wykonawey i powinien odpowiadac pod wzgledem typow 1 tloser
wskazaniom zawartym w SST. PZJ lub projekcie orgamizaci robét. zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprz¢t powinien hy¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzglu bedzie gwarantowaé przeprowadzeme rebot, zgodme z zasadami okreslonymi w dokumentacp
prajektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprz¢t bedacy wlasnoseia Wykonawey lub wynajgty do wykonama robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanic i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawea dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacyeh dopuszezenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest o
wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujy mozliwod¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoilm zamiarze wyborn i uzyska jego akceplacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzgl, po akceptacji
Inzyniera, nie moze by¢ pdzZniej zmieniany bez jego zgody

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia me gwaraniujace zachowania warunkow umowy, zoslang przez. Inzyniera
sdyskwalifikowane 1 nie dopuszcezone do robot
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4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu. ktore nie wplyna nickorzystnie na jakosc
wykonywanych robot 1 wlaseiwosei przewozonych materialow

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniad prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii projektowej, 887 i
wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszezalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych: Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszcezalnych obeiazen na
osic moga byc dopuszezone prrez Inzyniera, pod warunkiem przvwrocenia stanu pierwomtnego uzytkowanveh odeinkéw drég na keszt
Wiykonawey

Wykenawea bedzie usuwac na biczgeo, na wlasny koszt, wszelkie zanicezyszezenia spowodowane jego pujazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawcea jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umoewa oraz za jakosé zastosowanych materialow 1 wykonywanyvch
robot, zz ich zgodnose z dokumentacja projektowa. wymaganiami SST. PZJ, projektu organizacyt robol oraz, poleceniamt Inzyniera,

Wykonawea ponosi edpowiedzialnose za dokladne wytvezenic w planic i wyznaczenie wysokosel wszystkich elementow robot
zggodnic 2 wymiarami i rz¢dnymi okreslonymi w dokumentacii projektowej lub przekazanyimi na pismie przez Inzyniera.

Nasigpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wikonaweg w wytyczemu 1wy znaczaniu robat zostana, jesli wymagac tego
bedzie Inzyvnier, poprawione przez Wykonawee na wlasny koszt.,

Sprawdzenie wylvezenia robotl lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nic zwalma Wykonawey od odpowiedzialnodei za ich
doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akeeptacji lub odrzucema materialow 1 elementow robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych
W dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w 88T, a takze w normach i wytyeznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badan materialéw 1 robot, rozrzuty normalnie wystepuigce przy produkcji i przy badaniach materialow. doswiadczenia z przeszlosci,
wynik1 badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdznicj niz w czasie przez mego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonaweg, pod
grozby zatrzymama robot Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonaw ca

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkow Wykonawey nalezy opracowanie 1 przedstawicnic do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktorvm
przedstaw1 on zamierzony sposdbh wykonywania rabol. mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyine gwarantujace wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami 1 ustalemarm przekazanyimi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosc: bedzie zawierac:

a) czgse 0golng opisujgca:

) organizacje wykonania robot. w tym teminy 1 sposob prowadzenia robot,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem rohot,

bhp.,

wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacye 1 przygotowanie praktvezne.

wykaz osob odpowiedzialnych za jakosc i terminowose wykonania poszezegolnyveh elementow robot,

system (sposob 1 procedure) propenowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robat,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow 1 kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawea
zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

r sposob oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratorymych. zapis pomiarow, nastaw mechanizmow sterujacyeh, a lakze
wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korek( w procesie technologicznvm. proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi;

h) czgic szezegolowy opisujgea dla kazdego asortymentu robot.

» wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie 7 ich parametrami 1echnicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do

slerowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

N AN NN TN

r rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow. spoiw, lepiszezyv. Kruszyw itp .

> sposob zabezpieczenia 1 ochrony ladunkdéw przed utratg ich wlasciwosei w czasie transportu,

» sposob 1 procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i cz¢stotliwosc, pobierame probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, ip.)
prowadzonych podezas dostaw materialow. wytwarzania mieszangk i wykonywania poszezegdlnveh elementow robot.

e sposob posiepowania z materialami i robotami nie odpow iadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robét

Celem kantroli robot bedzie takie sterowanie ich przygolowamem i wykonaniem, aby osiagnac zalozona jakosé robat

Wykonawea jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot 1 jakosci materialow Wykonawca zapewnt odpowiedni system kontrol.
wlgezajac persenel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niczbedne do pobierania prabek i badan materialdw oraz robot

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawey przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, 7¢
poziom ch wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawea bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania malerialow oraz robot z czestothwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badani i ich czestotliwose s okreslone w ST, normach i wytycznyeh, W przypadku, gdy nic
zostaly one tam okreslone, Inzynicr ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykenawea dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje,
zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier bedzie mic¢ nicograniczony dostgp do pomieszczei laboratoryjnych, w celu ich inspekei.

Inzynier bedzie przekazywac Wykonawcey pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzema laboratorium, pracy personelu lub metod badawezych, Jezeli niedociagniecia te beda 1k powazne, ze
moga wplyng¢ ujemnic na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i dopusei je do uzycia dopiero
wledy, gdy niedociagnigeia w pracy laboratorium Wykonawcey zostang usunigic i stwierdzona zostanic odpowiednia jakosc tych materialow

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponost Wykonawea
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6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobicrane losowo. Zaleca sie stosowanie statvstyeznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkic
Jednostkowe clementy produkeyi moga byé # jednakowyim prawdopodobienstwem wybypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwosc udzialu w pobieraniu probek

Na zlecenie Inzyniera Wykonawea bydzie przeprowadzac dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosei,
0 il kweslionowane materialy nic zostang przez Wykonaweg usunigte lub ulepszone 7 wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwicrdzenia usterek: w przeciwnym przypadku koszty (e pokrywa Zamawia jacy.

Pajemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawee i zatwierdzone przez Inzyniera  Prabki dostarczone przez
Wykonawee do badan wykonywanveh przez Inzymera beda odpowiednio opisane 1 oznakowane. w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszyslkie badania 1 pomiary beda preeprowadzone zgodme z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obeymuja
Jakiegokolwick badania wymaganego w ST, stosowac mozna wytyezne krajowe, albo inne procedury, zaak ceptowane przez Inzyniera.

Przed przysiapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzynicra o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru Jub badama.
Po wykonanu pomiary lub badama, Wykonawea przedstawi na pismie ich wyniki do akeeplacji Inzvniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawea bedzic przckazywac [nzymerowr kopie raportow z wynikani badan jak najszybeie), nie poznicj jednak niz w lerminic
okreslonym w programie zapew nienia jakosel.

Wyniki badan (kopie) beda przckazywane Inzynierow na formularzach wedlug dostarezonego przez niego wzoru lub innych, przez
niego zaaprobowanych

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontrol jakosct i zatwierdzema, Inzymer uprawmony jest do dokonvwania kontroli, pobierania probek 1 badama
materialow u zrddla ich wytwarzania i zapewniona mu bedzic wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawey | producenta
materialow

Inzynier. po uprzedmie) weryfikacyi systemu kontrol robot prowadzonego przez Wykonawee, bedzie aceniad zgodnose materialow 1
robot z wymagamami 8T na podstawie wymkow badan dostarczonych przez Wykonawee.

Inzymer moze pobierac probky matenalow 1 prowadzic badania niezaleznie od Wykonawey. na swoj koszt. Jezel wyniki tych badan
wykaza, ze raporty Wykonawcey s3 miewiarygodne, 1o Inzynier poleci Wykonawey lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenic
powtdrnych lub dedatkowych badan, albo oprze si¢ wylaeznic na wlasnych badaniach przy ocenic zgodnodei materialow 1 robot z dokumentac)a
projektowa 1 ST. W takim przypadku calkowite koszty powtamych lub dodatkowych badan 1 pobierania probek poniesione zoslang przez
Wykonaweg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

[nzynier moze dopudcic do uzycia tylko te materialy . kiore posiadaja.
certyfikat na znak bezpicezenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc 7 kryteriami techmeznymi okreslonyvmi na podstawie Polskich Norm,

aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

deklaracje zgodnosci lub certy likal zgodnodei z:

Polska Normy lub aprobatg techniczny, w przypadku wyrobow, dla ktorveh nie ustanowiono Polskiej Normy. jezeli nie sy objete
certyfikacya okreslong w pkt 11 kidre spelniaja wymogi ST.

W przypadku materialéw, dia ktorych ww dokumenty sq wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac ¢
dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy

Produkty przemyslowe musza posiadac ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez mega Kopie wynikow tveh badan beda dostarczone przez Wykonawee Inzynierowi.

Jakickolwiek materialy. ktore mie spelniaja tveh wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokwmentem prawmm obow igzujacym Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawey terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcey.

Zapisy w dzienniku budowy bedy dokonywane na biezaco i beda dotvezye przebiegu robot. stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
techniczney 1 gospodarcezej strony budowy.

Kazdy zapis w dzicnniku budowy bedzie opatrzony daty jego dokonama, podpisem osoby. kiora dokonata zapisu, z podaniem je
unienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy bgda czytelne, dokonane trwala technika. w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgezone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone koleinym numerem zalgeznika i opatrzone data i
pudpisem Wykonawey 1 Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

> datg przekazania przez Zamawiajacepo dokumentacji projektowe),

¥ uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosei | harmonogramow robot,

r terminy Tozpoczecia | zakonczenia poszezegolnych elementow robot,

> przebeg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyezyny przenw w robotach,

» uwagi i polecenia Inzyniera,

e daty zarzadzenia wsirzymania robot, z podaniem powodu,

» zyloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacyeh zakryeiu, czgsciowveh 1 ostatecznyeh odbiorow robot.

re wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

> stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robol podlegajacyeh ograniczeniom luh wymaganiom
szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatyeznyimi,

e zgodnose rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich episem w dokumentacyi projektowey.

> dane dotyczgee ezynnosel geodezyjnyeh (pomiarowych) dokonywanyeh przed 1 w trakeie wykomywania robét,

> danc dotyczgee sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

» dane dotyczgee jakosci materialow. pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,
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e wyniki prob poszezegolnych elementow budowli 7 podamem. kto je przeprowadzal,

r mne istotne informacje o przebiegu robot

Prupozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawey, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone Inzynicrowi do ustosunkowania sig.

Deevzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawea podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projekianta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona umowy 1 nic ma
uprawnien do wydawania polecen Wykonawey robot
(2) Rejestr obmiarow

Reyestr obmiarew stanow1 dokument pozwalajacy na rozliczemie laktyeznego postepu kazdego z elementow robot Obmian
wykonanych robot przeprowadza sig w sposéb ciagly w jednostkach przyvjetych w kosztorvsie 1 wpisuje do rejestru obmiardw
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki labaratoryjne, deklaracje zgodnosei lub certyfikaty zgodnoscr materialow. orzeczema o Jakosci materialow, recepty robocze
1 kontrolne wynikt badan Wykonawcey bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakoscr. Dokumenty te stanowia
zalgczniki do odbioru robdt. Winny by ¢ udostepnione na kazde Zyczenie Inzyniera.
(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢. oprocz wymienionveh w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:

a)  pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b)  protokoly przekazania terenu budowy,

¢} umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy eywilno-prawne,

d) protokohy odbioru robot,

¢) protokoly z narad i ustalen,

N korespondencie na budowic.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenic budowy w migjseu odpowiednio zabezpieczonym,

Zaginigeie ktoregokolwiek 7 dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane) prawem

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera 1 przedstawiane do weladu na Zyczene Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmuar robot bedzie okresla¢ faktyezny zakres wyhonywanyeh robat zgodnie 7 dokumentacya projektowa 1 ST, w Jednostkach
ustalonyveh w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wikonawcea po pisemnym powiadomieniu Inzvniera o zakresie obmuerzanych robot i terminie obmuaru, co
najmnie] na 3 dni przed tyim terminem.

Wayniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaraw

Jakikolwick blad Jub przeoczenie (opuszezenie) w ilosciach podanych w slepym koszionysie lub gdzie indzici w §T mie zwalnia
Wykonawey od obowigzku ukonczema wszystkich robdt Blgdne dane zostana poprawione wyg mstrukeji Inzyniera na pismic.

Obmiar gotowych robotl bedzie przeprowadzony 7 czestoscig wymagang do celu miesiceznej platnosei na rzecz Wykonawey lub w
nnym czasie okreslonym w umowie lub oezekiwanym przez Wykonawee 1 Inzvnicra.

7.2. Zasady okre$lania ilo§ci robét i materialéw

Dhugosei i odlegloser pomiedzy wyszezegolmonymi punkianu skrajnym beda obmierzone poziomo wzdluz lini oslowe,

Jeshi ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objgtosei beda wyliczone w m” jako diugos¢ pomnozona przez $redni
przekro)

llosci. ktore maja bye obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnic 2, wymaganiami S8T,

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Waszystkic urzadzenia i sprzg¢l pomiarowy. stosowany w czasie obniaru robot beda zaakeeptowane przez Inzyniera.

Urzgdzenia 1 sprzel pomiarawy zostang dostarczone przez Wykonawee. Jezeli urzadzenia e lub sprzel wymagaja badan atestujacych
to Wykonawca bgdzie posiadac wazne $wiadectwa legalizacii,

Wszystkic urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresic trwania robot

7.4, Wagi i zasady walZenia
Wykonawca doslarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom ST Bedzie utrzymywac to
wyposazZenie Zapewniajac w sposob clagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbicrem odemkow robot. a tukze w przypadku wyslepowania
dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar rebot zamkajacych przeprowadza sie w czasic ich w ykonywania.

Obrmar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sic przed ich zakryeicm,

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni Jub obj¢tosei bedg uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszezonymi na karcic rejestru
obmiarow W razie braku miejsca szkice moga bye dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiarow., kidrego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiordw robét
W zaleznosei od ustalen odpowicdnich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajaeveh zakryeiu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2, Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryeiu

Odbior robat zanikajaeyeh 1 ulegajacych zakryeiu polega na finalne) ocenie ilosei 1 jakosci wykonywanvch robdt, ktore w dalszym
procesie realizaci ulegna zakryciu,

Odbior robdt zanikajgcyeh 1 ulegajacyeh zakryew bedzie dokonany w ezasic umozliv iajacym wykonanie ewentualnych korekr 1
poprawek bez hamowama ogalnego postepu robot

Odbroru robét dokonuge Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsel robot do odbioru zglasza Wykonawea wpisem do dziennika budowy i Jednoczesnym powiadomieniem
Inzvniera Odbidr bedzie przeprowadzony miezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggo 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomicnia o tym fakeie Inzyniera

Jakoéc i ilosc robot ulegajacych zakryem ocenia Inzyvmer na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w opareiu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dok umentacjz projektowa, 8T 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czgsciowy
Odbidr ezgsciowy polega na ocenie tlosei 1 jakosel wykonanych czeser robot Odbioru czesciowego robol dokonuje si¢ wg zasad jak
pray odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robat dok onuje Inzyvnier,

8.4. Odbibr ostateczny robit

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego tobol

Odbior ostateczny polega na finalne) ocenmie rzeczy wistego wykonania robot w odmesieniu do ich tlosel, jukosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcee wpisem do dziennika
budowy 7 bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminic ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera
zakonczema robot 1 przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkeie 84 2

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcey., Komisj
adbierajica roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawic przedlozonveh dokumentaw, wynikaw badan 1 pomiarow. ocenie wizualne) oraz
zgodnosel wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyietvch w trakcie odbiorow robot zamkajgeych 1
ulegajgeyeh zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania robot uzupelniajaeych 1 robat poprawkowych

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robat poprawkowvch lub robot uzupelniajacveh w warstwic scieralng) lub robotach
wykonczenowych, komisja przerwie swoje czynnosel i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jukos¢ wykonvwanyeh robot w poszezegolnveh asortvmentach nieznacznie odbiega od
wymagane) dokumentacd projektowg 1 8T z uwzglednieniem tolerancji i me ma wigkszego wplywu na cechy cksploatacvine obicktu 1
bezpreczenstw o ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomnicjszona wartose wiykonvwanveh robot w stosunku do wvmagan przyjetych w
dokumentach umowy,

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania edbioru ostatecznego robot jest protokol odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
r dokumentacjg projektowa podstawows 7z naniesionymi zimianami oraz dedatkowa, jesli zostala sporzadzona w rakcic realizacjt
umowy,

» szezegolowe specylikacie techniczne (podstawowe 2 dokumentow umowy 1ew uzupelmajace lub zamienne),

r recepty i uslalenia technologiczne,

r dzienniki budowy 1 tejestry obmiarow (oryginaly),

> wyniki pomiaréw kontrolmych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnyeh, zgodne 7z 87T 1 ew. PZJ,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci whudowanych materialow zgodnie z ST i ew PZJ.

r opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiarow zalaczonych do dokumentow odbionu.
wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

r rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetveznej, gazowey,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru 1 przekazama tych robot wlaseicielom urzadzen,

e geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

¥ kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawezej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w perozumieniu z Wykonawea wyznaczy ponowny termun odbioru ostatecznego robot

Wszystkic zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Jamawiajacego.

Termm wykonama robot poprawkowych 1 robot uzupelniajacych wyznaczy komisja,

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancy ny polega na ocenic wykonanych robot zwigzanych z usunigeiem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistnialych w okresic gwaraneyjnym,

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawic oceny wizualnej obicktu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
L Odbior ostateczny robot”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonaweg za jednostke obmiarowy ustalong dla dane) pozycji
kosztorysu. }

Dla pozycji kosziorysowyeh wyceenionyeh ryczaliowo podstawa platnosei jest warlosé (kwola) podana preez Wykonaweg w dangg
pozye)i kosztorysu.

Cena jednostkowa Tub kwota ryczaliowa pozycji kosztorysowe) bedzie uwzgledmiaé wszysikic czynnoser, wymagania 1 badania
skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST 1w dokumentacji projektowey.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot bedy obejmowaé:

9
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robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

wartos¢ zuzylych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualmych ubytkéw i1 transportu na teren budowy,
wartosc pracy sprzelu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzvko,

podatki ohliczone zgodnie z obowiazujgeymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéIne.
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wvimagan ogolnyvch zawartych w obeymuge wszysthie warunk okreslone w
ww dokumentach. a me wyszezegolnione w kosztoryvsie

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow 1 organizacyi ruchu obeymuje

»

A A G AN

opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynicrem 1 odpowiednimi instytugjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy,
wraz z dostarezeniem kopii projek tu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacveh z postepu robat,
ustawienie tymezasowepo oznakowana 1 oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpicezensiwa ruchu,

oplaty/dzierzawy terenu,

przygotowanic terenu,

konstrukcje tymezasowe) nawierzchni, ramp. chodnikéw. kraweznikow, barier, oznakowan 1 drenazu,

tymczasowa przebudowe urzadzen obeyeh

Koszt utrzvmania objazdow/przejazdow 1 organizacy ruchu obejmuje

r

NN

oczyszezanie, przestawienie, przykrycie 1 usuniceie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier 1 $wiatel,
utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt hikwidac)i objazdow/przejazdow 1 organizac) ruchu obeymuje

usumgeic wbudowanych materialow 1 oznakowania.

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

L

-

3

Ustlawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414)

ZLarzgdzenic Ministra Gospodarki Przestrzenneg 1 Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 1w sprawie dziennika budowy oraz
tablicy informacyjne) (M.P.Nr 2 z 1995 1., poz. 29)

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r o drogach publicznveh (Dz U Nt 14, poz 60 7 paZnieszym zimianami)

10
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ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
SST-01

1. WSTEP

L.1.Przedmiot 85T
Przedmiotem nimiejsze) szezegdlowe) speey fikacgi teehniczne (8871) sg wymagania dotyvezace wykonania i odbioru robot Zwiazanych
7 odtworzenem rasv drogowe 1 Je1 punktow wysokosciowych,

1.2. Zakres robit objetveh SST
Ustalenin  zawarte w  niniejsze]  specy fikag)i dotyeza  zasad  prowadzema  robot wigzanyeh 2 wszystkimi - czynnosciami
umozliwiaigeymi 1 majgeymi na celu odtworzenic w terenie przebiegu trasy drogow e oraz polozenia abiek1ow mzynierskich.

1.2,1, Odtworzenie trasy 1 punklow wysokodciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzany ch 7 odtworzeniem trasy 1 punktow wysohosciowych wehodza;

r sprawdzenic wyznaczenia syluacyjnego i wysokasciowego punktow glownych os1 trasy 1 punktow wy sohosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowyvmi punktami (wyznaczenie osi),

- wyznaczeme dodatkowyeh punkiow wysokosciows ch (reperow robocaveh).

r wyznaczene przekrojow poprzecznveh,

r zastabilizowanie punkiow w sposob trwalv. ochrona ich przed zmszezemem oraz oznakowanic w sposob ulatwiajacy

odszukanie i ewentualne odiworzenic.
1.3. Okreslenia podstawowe
L3.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkly Kierunkowe oraz poczgtkowy 1 koncowy punkl trasy.

1.3.2. Pozostale okreSlemia podstawowe sg zgodne 7 obowigzujacvmi, odpowiednimi polskimi normanmi i z definiiami podanymi w
Wymagamach ogolnveh pkt 1 3

1.4, Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczgee robot podano w Wymaganiach ogolnyeh pkt 1 4

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialdw
Ogolne wy magania dotvezace materialow, ich posyskiwania 1 skladowania podano w Wymaganiach ogolmvch pht 2

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punkiow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonow ¢ albo
rury metalowe o dlugoder okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszezone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny micc srednicg od 0,15
do 0.20 m 1 dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punkiow nalezy stosowa¢ paliki drewniane sredmiey od 0,05 do 0,08 m 1 dlugesei okolo 0,30 m, a dla
punktow utrwalanych w istniejgeej nawicrzehni bolee stalowe $rednicy 5 mm i dlugosei od 0,04 do 0,05 m,

Swiadk1™ powinny mie¢ dlugos¢ okolo 0,50 m 1 przekro) prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetut podane w Wymagamach ogélnych pkt3

3.2, Sprzegt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy 1 punktow wysokodciowyeh nalezy stosowat naslgpujacy sprzet:

- teodolity Tub tachimetry,
r niwelatory,

r dalmierze,

» tyezki,

> laty,

> tasmy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowe) 1 je punktow wysokosciowych powinien gwarantowad uzyskanic wymagane
dokladnogel pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1, Ogdlne wymagania dotyczyee transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w Wymaganiach ogdlnveh pkt 4

4.2. Transport sprzetu i materialéw
Sprzeti materialy do odiwerzena trasy mozma przewozic dowolnymi srodkami transportu

5 WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w Wymaganiach ogolnych pkt 5
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5.2, Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bye wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukejami GUGIK (od | do 7).

Przed przyvstapieniem do robot Wykonawea powinien przejac od Zamawiajgeego dane zawicrajgee Tokalizacje i wspdlzedne punkiow
glownych trasy oraz reperow

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw iajacego, Wykonawea powinien przeprowadzic obliczenia 1 pomiary geodezyjne
mezbedne do szezegdlowego wylyczema robit

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednic kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawea powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykntveh w wytyezeniu punkiow gléwnych trasv 1
tlub) reperow roboczych Blgdy te powinny by¢ usunigte na koszl Zamawiajacego.

Wykonawea powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacyi projektowe; s8 zgodne z rzeczywistymi rzednymi
terenu. Jezel Wykonawea stwierdz, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie roznia sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, 1o
powinicn powiadomic o tym Inzyniera. Ukszialiowanie terenu w takim rejonie nie powinno hyé zmieniane przed pedjgciem odpowiednie decyzji
precz Inzyniera, Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic tzednyeh terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, 7c¢
roboty dodatkowe w takim przypadku obeigza Wykonawcg.

Wizystkie roboty. kiore bazuja na pomiarach Wykenawey, nie mogg byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow
przez Inzyvniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy 1 punkty posrednie osi trasy muszi byc Zavpatrzone w oznaczenia okreslajgee w sposob
wyrainy i jednoznaczny charakierystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzar tych oznaczen powinny by¢ zaakeeptowane przez Inzynicra.

Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania Tobot Jezeli znaki
pumiarowe przekazane przez Zamawiajijcego zoslang zniszezone przez Wykonawee $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich adtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robol. to zoslana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konicezne dla prawidlowe) realizag)l robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzcholkowe trasy 1 inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposab trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub
slupkow betonowych. a takze dowigzane do punkiow pomocniczych. polozonych poza granica robot ziemnych Maksvmalna odleglos¢ pormigdzy
punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

Zzmawiajgey powinien zalozve robocze punkty wysokesciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej. a takze przy kazdym
ohiekcie mzynierskim.

Maksvmalna odleglose migdzy reperami roboczymi wizdluz trasy drogowej w terenic plaskim powinna wynosié 500 metrow,
natomiast w terenie falistym 1 gorskim powinna by¢ odpowiednio zmnigjszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonamem trasy drogowej 1 obiektow towarzyszieych, Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istnicjacych budowlach wzdluz trasy drogowe; 0 ile brak takich punkiéw, repery
robocze nalezy zalozye w postaci slupkow betonowych lub grubyveh ksztaltownikow stalowsch, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy
ostadanic, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okreslac z taka dokladnosca, aby sredni blad niwelacy po wyrownaniu byvi mnigjszy od 4 mm/km,
stosujac mwelacje podwajna w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawicrajgee wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazw y Teperu i
jego rzedne.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyezenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowq oraz inne dane geodezyjne przekazane przcz
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albe inngj osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O3 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownyeh i w punktach posrednich w odleglodei zaleznej od charakterystyki terenu 1
uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow,

Dopuszezalne edehylenie sytacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacyi projektowej nie moze byvé wigksze niz 3 cm
dla autostrad 1 drog ekspresowvch lub 5 cm dla pozostalych drég Rzedne niwelety punkiow osi trasy nalezy wyznaczyvé z dokladnoscig do 1 em
w stosunku do rzgdnych niwelely okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenic nalezy uzy¢ materialow wymienionych wpkt 2 2

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszezalne tylko wowezas. gdy Wykonawcea robot zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach
osl, umieszezonych poza granica robot

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczeme krawedzi nasypow 1 wykopow na powierzchmt terenu (okreslenie
granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt 1w
miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzl nasypow 1 wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wicchy, Wiechy nalezy stosowac w
przypadhu nasypow o wysokosci przekraczajycej 1 metr oraz wykopow gigbszych niz 1 metr. Odleglosé migdzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$é ta co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

Profilowame przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow 1 wykopow o kszalcie zgodnym z dokumentacya
projeklowa.

5.6. Wyznaczenie poloZenia obiekliéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczye jego polozenie w terenie poprzez:
a)  wylyczenie osi obicktu,
b) wytvezenie punkiow okreslajgeych usytuowanie (kontur) obiektu. w szezegoloser przyczotkow 1 [ilarow mostow i wiadukiow
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawieraé opis odpowiednie] osnowy realizacyjngj do
wytvezena tych obiekiow
Polozenie obiekiu w planie nalezy okreshié z dokladnosera okreslong w punkeie 5.4,
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt
Ogolne zasady kontrolt jakoser robat podano w . Wymaganiach ogolnych phi 6

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosei prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow wy sokoscion yeh nalezy prowadzic wedlug ogdlnveh
zasad okreslonych w mstrukejach 1 wytveznyeh GUGIK (1,2,34,5,6.7) zgodnie 7 wymaganiami podanymi w pkt 54

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robhdt
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Wymaganiach ogalnveh pht 7

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowy jest km (kilometr) odiw orzone) trasy w terenie
Obmiar robot zwigzanych 7 wyznaczeniem obiektow jest czgscia obmiaru robot mostowy ch

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady adbioru robot podano w Wymaganiach ogalnveh pkt 8

8.2, Sposéb odbioru robot
Odbor robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow 1 dziennikow pomiarow geodezvinyveh luh
protokolu # kontroli geodezyjne). ktdre Wykonawca przedklada Inzynierow i

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotvezace podstawy plamosc: podano w Wymaganiach ogolnveh pht 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuge
» sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy 1 punktow wysokosciowych,
uzupelnienic osi trasy dodatkowyim punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytvezeniem dodatkowy ch przekrojow.,
zastabilizowame punkiow w sposoh trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatw 1ajace odszukanie 1
ewentlualne odtworzenie.
Platnosc rabot zwigzanych z wyznaczeniem obicktow mostowyveh jest ujeta w koszeie robot mostowy ch

NN N W

10, PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukeja techniczni 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych
Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestyeji, Glowny Urzad Geodezi i Kartografii, Warszawa 1979,
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,
Instrukeja techniczna (-2, Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,
[nstrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne lechniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyezne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,

‘-JT'J"‘A'.)J]-J
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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
SST-02

1. WSTEP

1.1.Przedmiot QST

Przedmiotem niniejsze) szezegolowe speeyfikacii techniczne) (S8T) sa wymagani dolyezgee wykonama 1 odbioru robot zwiazanych
z rozbiorky elementow drog, egrodzen 1 przepustow

1.2. Zakres robét objetych QST

Ustalenia zawarie w minicjsze) specytikaci dotyeza zasad prowadzema robot zwigzanveh 7 rozbidrka:
— warstw nawierzchni,
—  kraweznikow, obrzezy 1 opornikow.
- Scickdw.
- chodnikow.
- ogrodzen,
—  barier 1 porgczy,
- znakow drogowych,
= przepustow. betonowych, zelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.3, Okreslenia podstanowe

Stosowane ohreslema podstawowe sa zgodne 7 obowiazujacymi, odpowicdnim polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
Wiymaganiach ogolnveh pkt 1 3

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podane w Wymagamiach ogolnveh pki 1 4

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyezgce materialéw
Ogolne wymagamia dotyezace materiaiow, ich pozyshiwama 1 skladowania, podano w Wymaganiach ogolmveh pki 2

3.8SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotvczace sprzgiu podano w Wymagamach ogolnveh pht 3
3.2, Sprzet do rozbid rki

Do wykonania robdt zwigzanyeh 7 rozbiorky elementow drég. ogrodzen 1 przepustow moze byé wykorzystany sprzel podany ponmizey, lub
inny zaakeeptowany przez Inzyniera:
- spycharki,

- ladowarki,

= zurawic samochodowe,
- samochody cigzarowe,
- zrywarki,

— mloty pneumatyczne,
—  pily mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagana dotyczace transportu podano w Wymaganiach ogalnveh pkt 4
4.2, Transport materialdw z rozbié rki

Material # rozbiorks mozna przewozic dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robd
Ogdlne zasady wykonama robot podano w Wymaganiach ogolnych pkt 3
5.2, Wykonanie robét rozbié rkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog. ogrodzen 1 przepustow obeymuyg usunigere z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w
pkt 1.3, zgodnic z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

lesli dokumentacja projektowa mie zawiera dokumentacyi inwentaryzacyjne) lubfi rozhiorkowey. Inzynier moze polecic Wykonawey
sporzgdzenie takiej dokumentacyi. w ktore zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow
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Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie Jub recznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Wszysthie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane
clementy nie stajg si¢ wlasnoscia Wykonawey, powmicn on przewiezc je na miejsee okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materialy. ktore zgodnie z SST staja sie wiasnoscia Wy konawey, powinny hy¢ usunicte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozhidree elementow drog, ogrodzen 1 przepustow majdujace si¢ w micjscach, gdzie zgodnic z dokumentacja
projektowd beda wykonane wykopy drogowe, powinny hvé tvmezasowo zabezpreczone W szezegolnosei nalezy zapobiec gromadzeniu sic w
nich wody opadowej.

Doly w migjscach, pdzie nie przewiduje si¢ wykonana wykopow drogowych nalezy wypelmé, warstwami, odpowiednim gruniem do
poziomu otaczajacego terenu 1 zageseic zgodnie 7 wymagamami okreslonvmi w §S§T-03 .Roboty ziemne™

6. KONTROLA JAKOSC1 ROBOT

6.1, OgdlIne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontrali jakesct robot podano w Wy maganmach ogalnych pkt 6
6.2, Kontrola jakosci robé t rozbié rkowych

Kontrola jakoscr robit polega na wizualne) oceme kompletnoser wykonamvch robot rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia
elementaw przewidzianych do powtornego wy korzystania

Zageszezenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunigtveh elementach nawierzchni, ogrodzen 1 przepustow powinno spelniaé
odpowiednie wymagania okreglone w S8T-03 _Roboty ziemne”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Wymaganiach ogolnveh pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows robot zwiazanych z rozbiorkg elementow drog 1 ogrodzen jest:
~  dla nawierzehni i chodnika - m® (metr kwadratowy),
- dla krawg¢zmika, opornika, obrzeza, scickow prefabn kowanveh, ogrodzen, barier i poreczy - m (metr),
- dla znakow drogowych - szl (sztuka),
= dla przepustow i ich elementow
a) betonowych, kamiennych, ceglanveh - m® (metr SZESCICnny),
b) prefabrykowanych betonowych, zelbetowych - m (metr).

8 ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady edbioru robdt podano w Wymagamach ogdlnveh pkit 8

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotycziyce podstawy platnogei
Ogolne ustalema dotyczgee podstawy platnoser podano w . Wymaganiach ogolnych pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje
a) dla rozbiork: warstw nawierzchm
- wyznaczenie powierzehni przeznaczone) do rozbiork .
- rozkucie i zerwanie nawicrzchni,
= ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorks, w celu ponownego jej uzveia, z ulozeniem na poboczu,
—  zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
= wyrownanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorkr,
b) dla rozhiorks kraweznikow, obrzezy 1 opornikow
- odkopanie krawgznikow, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem 1 oczyszezeniem,
- zerwanic podsypki cementowo-piaskowej i ew. law,
—  zaladunek | wywiezienie materialu z rozbiorki,
- wyrownanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiarki.
¢) dla rozbiork Scieku:
- odslonigeic $cieku,
- reezne wyjecie elementow Seickowyeh wraz z oczyszezeniem,
- ew. przesortowanie malerialu uzyskanego z rozbiorka, w celu ponownego jego uzyeia, z utozeniem na poboczu,
- zerwanic podsypki cementowo-piaskowej,
- uzupehnienie i wyrownanie podloza,
- zaladunek 1 wywoz materialéw z roztuorks,
—~ uporzadkowanie terenu rozhiorki.
d) dla rozbidrki chodnikow
- 1eezne wyjecie plyt chodnikowych, lub rozkucie 1 zerwanic innyeh materiatow chodmikowych,
- ew. przesorfowanic materiatu uzyskanego z rozbidrki w eelu ponownego jego uzycia. z ulozeniem na poboczu,
- zerwanic podsypki cementow o-piaskowej,
- zaladunek 1 wywiezienie malerialéw z rozbiorhi,
- wyrownanie podioza i uparzadkowanie terenu rozbiork s,
) dla rozbiorki ogrodzen:
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- demontaz elementow ogrodzenia,
— odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem.
- zasypanic dolow po slupkach z zageszezeniem do uzyskania Is = 1,00 wg BN-77/8931-12 [9].
= ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiork1, w celu ponawnego jego uzycia, 7 ulozenicm w stosy na poboczu,
- zaladunek 1 wywiczienie materialow 7 rozhiarki.
-~ uporzadkowanie terenu rozhiorki:
1} dla rozbiorki barier 1 porecay:
- demontaz clementow bariery lub poreczy.
- odkopanic 1 wydobycie slupkow wraz z fundamentem,
—  zasypanic dolow po slupkach wraz z zaggszezeniem do uzyskama Is = 1,00 we BN-77/8931-12 [9],
- zaladunek 1 wywiezienie materialow z rozbiorki,
uporzgdkowanie terenu rozbiorki.
) dla rozbiorks znakow drogowych:
demontaz tablic znakow drogowych z¢ slupkow,
odkopanie 1 wydobyeic stupkow,
- zasypanic doléw po slupkach wraz z zageszezeniem do uzyskama Is = 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
—  zaladunck 1 wywiczienie materialow z rozbiorki,
—  uporzadkowame terenu rozbiorki,
h)dla rozbiérki przepustu
- odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, umocnien itp.,
-~ ew. uslawienie rusztowan 1 ich poZniejsze rozebranie,
= rozcbranie elementdw przepustu.
—  sortowanic 1 pryzmowani¢ odzyskanyvch matenialow,
- zaladunck i wywieziene materialow z rozbiorki,
- zasypanie dolow (wykopow) gruntem z zageszezeniem do uzyskama Is = 1,00 wyg BN-77/8931-12 [9].
- uporzadkowanie terenu rozbiorky

| ma

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1 PN-D-95017 Surowiee drzewny. Drewno tartaczne iglaste,

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

3 PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogolnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione 1 walcowane na zimno ogélnego
przeznaczenia

6. PN-H-83401 Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne

7. PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na goraco

8. BN-87/3028-12 Gwozdzie budowlane, Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okraghvm 1
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszezenia gruntu,
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ROBOTY ZIEMNE
SST-03

1. WSTEP

L.1. Przedmiol S8T

Przedmiotem nmmigjsze) szezegolowe) specy fikagji techmezne) (S8T) sa wymagania dotyezace wykonania 1 odbioru limowych robot
ziemnych
1.2, Zakres robit objetyeh 88T
Uslalema zawarte w ninigjszej speeyvtikac) dotyeza zasad prowadzenia tobat ziemmech w czasic budowy [ub medermzacyt drog 1
obejmuga:
a) wykonanie wy kopow w gruntach mieskalistyeh (kat [-V).
b)  wykonanie wy kopow w gruntach skalistvch (kat VI-X).
¢) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
d)  budowe nasvpow drogowsch

1.3. Okre$lenia podstawowe

1.3.1.  Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobmonych odpadow przemyslowyceh, spelniajaca warunki
statecznosed i odwodnienia.

1.3.2.  Korpus drogowy - nasyp lub ta ezgsc wiykopu. ktora jest ograniczona korona drogi 1 skarpami rowaw

133, Wysokose nasypu lub glgbokosé wykopu - roznica rzednej terenu i rzedne) robot ziemnych. wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu
134, Nasypmiski - nasyp. Ktorego wasokosc jest mniejsza niz 1 m.

L35, Nasypsredm - nasyp. kidrego wysokosc jest zawanta w gramecach od 1 do 3 m.

1.3.6.  Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokosé przckracza 3 m.

1.3.7. Wykop plvtki - wykop. ktorego gicbokosc jest mnicjsza niz 1 m.

1.3.8.  Wykop sredni - wykop. ktorego glebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m

1.3.9.  Wykop gleboki - wykop. ktorego glebokosé przekracza 3 m.

1.3.10. Ukop - migjsee pozyskania gruntu do wykonania nasvpaw. polozone w obrebie pasa robot drogowych

1.3.11. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasy pow. poelozone poza pasem robot drogowych

1.3.12.  Odklad - micjsce whudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykomwania wakopow. a me
wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwiazamych 7 trasg drogowa.

1.3.13, Wskaznk zaggszezenia gruntu - wiclkose charakiervzujaca stan zageszezenia gruntu, okreslona wg wzoru:

P
I =
pa’.v
pdzie:
Por - gestosc objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, (Mg/m'),
pe - maksymalng pestod¢ objglosciowa szkicletu gruntowego przy wilgotnose: optymalne), okreslona w normalnej prébie Proclora, zgodnie
z PN-B-04481 [2]. sluzaea do oceny zageszezenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgrodnie z normg BN-77/8931-12 [7],
(Mg/m’).

1.3.14. Wskaznik roznoziarnistosei - wielkosé charakieryzujaca zageszezalnosé gruntow niespoistych. okreslona wg wzon:

le

adzie
de - sredmica oczek sita, przez kiore przechodz 60% gruntu. (mm),
dw - sredmea oczek sita, preez kiore przechodzi 10% gruntu, (mm)

1.3.15, Porostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowicdnimi polskimi normami i z definicjam podanymi w
Wymaganiach egdlnyeh pkt 1 3

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robiét
Ogolne wymagama dotyczacee robot podano w Wymaganiach ogolnyvch pkt 14

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogélne wymagania dolyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyezgee materialow. ich pozy skiwania 1 skladowama, podano w Wymaganach ogolnyceh pk1 2
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2.2, Podzial gruntow

Podstawe podzialu gruntow 1 innych materialow na kategorie pod wzglgdem trudnosei ich adspajama podaje tablica 1 W
wymienionej tablicy okreslono przecigine warloei gestosel objclosciowe grumow 1 materialow W stanie naturalnym oraz wspolezynnikow
spulchnienia

Podzial gruntow ped wzgledem wysadzinow asei podaje tblica 2.

Podzial gruntow pod wzgledem przydatnoser do budowy nasypow podano w SST-04, pkt 2

2.3, Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane pray wykonywamu wykopow powinny by precs Wykonawey wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy
nasypow Grunty przydatne do budowy nasypaw moga by¢ wywiezione pova teren budowy tylko wowezas, gdv stanowia nadmiar objetnsc robot
ziemnych 1 za zezwoleniem Inzyniera.

Jezel grunty przydatne. uzyskane przy wykonamu wykopow. nie bedae nadmiarem objetoser robot ziemnveh, zostaly za zgoda
Inzyniera wywiezione przez Wykonawee poza teren budowy 7 przeznaczenicm innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych
kontraktem, Wykonawcea jest zobowiazany do dostarczenia rownowaznej objetosel gruntow przvdatnych ze zrodel wlasnych, zaakceptowanych
przer Inzynicra.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreglone w QST >-02.03.01, pkt 2.4, powinny by¢ wywiezione przes
Wykonawey na odklad Zapewnienie terenow na odklad nalezy do obowigzkow Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego ingczej w kontrakcie
[nzynier moze nakazac pozestawienie na tereme budowy grumow, ktarveh czasowa nieprzydatnosé wynika jedynic z powodu zamarzniecia lub
nadmierne wilgotnosei

Tablica 1. Podzial gruntow 1 mnych materialow na kategorie wg [8]

Gestosé Przeci¢tne
ohjetosciowa w spulchnienie po
Kate- Rodzaj i charaktervstyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w %
goria naturalnym od pierwolnej
kN/m* objetosei"!
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od5dols
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11.8 od 5 do 15
Torl bez korzem 9.8 od 20 do 30
Popioly lotne niezlezale 11.8 od 5 do |15
Piasek wilgomy 16,7 od 15 do 25
Piasck gliniasty, pyl i lessy wilgotne, twardoplastyczne i plastyezne 173 od [5 do 25
Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubosci do 30 mm 127 od 15 do 25
2 Torl z korzeniami grubosci do 30 mm 108 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, thuezniem lub
odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub malospaoisty 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyl i lessy malowilgotne, palzwarte 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grubosei ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubosei ponad 30 mm 13:7 od 20 do 30
3 Nasyp zlezaly z piasku gliniastego, pviu i lessu z gruzem, tluczniem
lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z oloczakami o wymiarach do 40
mm 17.7 od 20 do 30
Glina, glina cigzka i ily wilgoine, twardoplastyczne 1 plastyczne, bez
alazow 19,6 od 20 do 30
Mady i namuly gliniaste rzeczne 177 od 20 do 30
19,6
Popioly lotne zlezale L od 20 do 30
19,6
Less suchy zwarly 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlezaly z gliny lub1lu z gruzem, tluczniem i odpadkami drewna
lub glazami o masic do 25 kg, stanowiaeymi do 10% objetosei gruntu
Glina, ghna cigzka 1 ily malowilgotne. polzwarte | zwarte 19,6 od 25 do 35
4 Glina zwalowa z glazami do 50 kg stanowiacymi do 10% objetosei 20.6 od 25 do 35
gruntu
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do 50 kg 20,6 od 25 do 35
Holupek migkki 16,7 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm lub z glazami o 19,6 od 25 do 35
masie do 10 kg
19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwalowa z glazami do 50 kg stanowigeymi 10+30% objelosct
gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wyvmiarach ponad 90 mm I3 od 30 do 45
53 | Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scementowane Iub w
blokach ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
Margle migkkie lub $rednio twarde slabo spekane 16,7
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226 od 30 do 45
Opoka kredowa migkka lub zbita 16,7
2276 od 30 do 45
Tablica 1. ed. Podzial gruntéw 1 innveh matenialow na kategorie
Wegicl kamienny i brunatny 41.8 od 30 do 45
Ily przewarstwione lupkiem 14,7 od 30 do 45
19.6
Holupek twardy, lecz rozsyplivy 19.6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 2006 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czesciowo sypki 157 od 30 do 45
Holupek twardy 265 od 30 do 45
Lupek mikowy 1 piaszezysty mespekany 226 od 45 do 50
Margiel twardy 235 od 30 do 45
3 Wapien marglisty 226 od 45 do 50
Praskowiec o spaiwie ilastym 216 od 30 do 50
Zlepience otoczakow glownie skal osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 245 od 45 do 50
Tuf wulkamezny zhity 18.6 od 45 do 50
Lupek piaszezysto-wapnisty 235 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 238 od 45 do 50
Zlepience z  otoczakow glownie skal osadowych o spoiwic
7 krzemionkowym 2805 od 45 do 50
Wapien mezwictrzaly 235 od 45 do 50
Magnez 284 od 45 do 50
Granil i gnegs silme zwictrzate 23.5 od 45 do 50
Lupek plastyczny twardy niespgkany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spomie wapiennym 24,5 od 45 do 30
b Wapien twardy niezwietrzaly 24,5 od 45 do 50
Marmur 1 wapien krystaliczny 23,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 245 od 45 do 50
Piaskowiec kwareytowy lub o spoiwic ilasto-krzemionkowym 258 od 45 do 50
Zlepience 7z otoczakow skal glownie krystaliczmveh o spoiwie
wapiennym lub krzemionkowym 255 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
4y Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,8 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 25.5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapicn hardzo twardy 245 ad 45 do 50
Ginejs 255, 0d 45 do 50
Granit rednio i drobnoziarmsty 25,5 od 45 do 50
26,5
Sjenit srednioziarmisty 25,5 od 45 do 50
Gnejs twardy 26,5 od 45 do 50
Porfir 245 od 45 do 50
Trachit, liparyt, 1 skaly pokruszone 26,5 od 45 do 50
10 | Granitognejs 258 od 45 do 50
Wapien krzemienisty 1 rogowy bardzo twards 274 od 45 do 50
Andezyt, bazall, rogowice w lawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 26,3 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 274 od 45 do 50
Bazalt 255 od 45 do 50
274

1) Mnigjsze warlodel stosowaé przy obliczaniu flosci materialéw na warstwy nasypow przed ich zageszezeniem,
wigksze warlosei przy obliczaniu objetosci i ilodcr Srodkéw przewozowych

Tabhca 2. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzmowosei wg PN-8-02205 [4]
L.p Wvszezegolnienie Jed- Grupy gruntow
wlasciwosci nostk1 Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu —  TuUmosz -  piasek pylasty malo wysadzinowe
niegliniasty - zwielrzelina - glina piasz-

- Zwir gliniasta czysta zwigzla,
~  pospolka = rumosz ghiniasty glina zwigzla,
- piasck gruby - Zwir gliniasty glina pylasta
- piasek sredni - pospolka glimasta Z“_“?Z)a
- piasck drobny — kil piaszezys-ty, il
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- 7uzel pylasty
nierozpadowy bardzo wysadzinowe

- piasek gliniasty

= pyLpyl piasz-
cZysly

- glina piasz-
czysta, plina, ghina
pvlasta

= warwowy

2 Zawartosc czastek

= 0,075 mm %o
<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30
<3 od3do 10 =10
3 Kapilarnod¢  bierna
Hyp m = 1.0 =10 = 1,0
4 | Wskaznik piaskowy
WP > 3§ od 25 do 35 <25

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagama dotvezace sprzgtu podano w Wymagamach ogolnveh pkt 3
3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawea preysiepujacy do wykonania robot zremnych powinien wykazac sic mozhiwoscia korzystania z nastgpujacepo sprzetu do:
- odspajania 1 wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pnacumatyezne. ziywarki, koparka, ladowarki, wiertarki mechaniczne
itp.),
- jednoczesnego wydoby wania 1 przemieszezania gruntow (spycharki, zgarniark. rawmarki. urzadzenia do hydromechanizacji up.).
- transportu mas ziemnych (samochody wywratki, samochody skrzvniowe, tasmociagi itp.),
= sprzetu zaggszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyine itp.)

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczice transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu padano w Wymaganiach ogolnvch pkt 4
4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod ransportu powimien bye dostosowany do kategoni gruntu (materiatu), jego objetose,
technologii odspajania i zaladunku oraz od edleglosei transportu. Wydajnosé srodkaw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materialu).

Zwigkszenie odleglodci transportu ponad warlosei zatwierdzone nie moze byc podstawa roszezen Wykonawcey, dotyezacych
dodatkowe) zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosei nic zostaly wezesnicj zaakeeplowane na pismic przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgdlIne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykenania robot podano w Wymaganiach ogolnych pkt 5
5.2. Dokladnos¢ wykonania wykopéw i nasypéw

Odchylenic osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10 em Roznica w
stosunku do projektowanych rzgdnych rabdt ziemnych nie moze przekraczac + | emi-3 em.

Szerokosé Korpusu aie moze 1oznie si¢ od szerokosci projeklowanej o wiceej niz £ 10 cm, a kraw ¢dzie korany drogi nie powinny mieé
wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznic sig od prajektowanego o wiceej niz 10% Jjego wartodci wyrazonej langensem kata. Maksymalna
glehokos¢ meréwnosci na powierzehni skarp nie powinna przekraczac 10 cm prazy pomiarze lala 3-metrowg, albo powinny by¢ spelnione inne
wymagania dotyczgce rownoscei, wynikajace ze sposobu umocnienia pow ierzchni,

W gruntach skalistych wymagania, dotyczgee rownosei powierzchm dna wykopu oraz pochyvlenia 1 rownosei skarp, powinny byc
okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robdt ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w dokumentacji projekiowey,
Wykonawea powinien, o ile wymagaja lego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia. kiore zapewnia odprowadzenme wod gruntowych i
opadowych poza obszar robot ziemnych tak. aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek
lakiego wykonvwania wykopaw i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe
odwodnienie.

Jezel, wskutek zaniedbania Wykonawey, grunty ulegng nawodnieniu, kidre spowoduje 1ch diugotrwala nieprzydatnosé, Wykonawca
ma obowiazek usuni¢eia tych grantow 1 zastapienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez Jjakichkolwick dodatkowych oplat ze strony
Zamawiajacego za le czynnoscl. jak rowniez za dowieziony grunt.
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Odprowadzenie wod do istejacveh zhiormkow naturalnyeh 1 urzadzen odwadmiajgeych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z
odpowicdmmi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykenania wykopu must umozliwia¢ jego prawidlowe odwodmenic w calym okresie trwama robot ziemnvch
Wykonanie wyhopow powmno postgpowac w kierunku podnoszenia sie niw elety.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek pexdluzny 1 nadac przekrojom poprzeczmvin spadki, umozliwiajace
szybki odplyw wad z wykopu. O ile w dokumentacii projeklowe) me zawarto nnego wymagama, spadek poprzeczny nie powinien hy¢ mniejszy
niz. 4% w przypadku gruntdw spotstyeh | onie mmiegszy mz 2% wpravpadku gruntow mespoisteh Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw
kolefnoser 1 sposobu edspajania gruntow oraz terminow wyhonywania mnych robot na spelnienie wymagan dotyezacych prawidlowego
adwodnienia wykopu w czasie postepu robat ziemnych

Zrodia wody, odsloniete przy wykonyvwanin wykopow. nalezy wac w rowy i /ub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy
odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci roba(
Ogalne zasady kontroli jakoser robot padane w Wymaganach ogolnveh phi 6
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenic odwodnienia
Sprawdzenic odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosei 7 w vmagamam specyfikaci okreslonymi w pkt 5 oraz z
dokumentacja projektowa,
Szezegdlng uwage nalezy zwrocic na;
- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych.
- wiasciwe wjecie 1 odprowadzenie wysickow wodnveh

6.3, Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwose oraz zakres badan 1 pomiarow
Czgstotliwose oraz zakres badai 1 pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 3

Tablica 3. Czestothwode oraz zakres badan 1 pomiarow wvkonanyeh robot ziemnyvch

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwose badan 1 pomiarow
1 Pomiar szerokosei korpusu ziemnego | Pomiar tasma, szablonem, lala o dlugoder 3 m 1 poziomica lub
mwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 | Pomiar szerokosci dna rowow prostych, w punktach glownych tuku, co 100 m na fukach o R > 100
m co 50 mna lukacho R < 100 m
3 Pomiar rzednych powierzehni oraz. w migjscach. kiore budzg watpliwoscr

korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar rownosci powierzchni

korpusu

6 Pomiar rownosci skarp

7 | Pomiar spadku podluznego | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstgpach co 200 m oraz w punktach
powierzchm korpusu lub dna rowu watpliwvch

8 Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszezenia okreslac dla kazdej ulozonej warstwy lecz nie

rzadziej niz raz na kazde 500 m” nasypu

6.3.2. Szerokos¢ karpusu ziemnego
Szerokosc korpusu ziemnego nie move 1ozni¢ si¢ od szerokosei projektowane) o wigce) niz £ 10 em,
6.3.3. Szerokode dna rowow
Szerokos¢ dna rowdw nie moze rozni¢ si¢ od szerokoscel projektowanej o wieeej niz + 5 em,
6.3.4, Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzgdne korony korpusu ziemnego nie mogy roznic sic od rzednyeh projektowanych o w igeej miz -3 em lub < 1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pachylenic skarp nie moze rozmié si¢ od pochylema projektowanego o wiceej niz 10% warlosei pochylenia wyrazonego langensem
kata.

6.3.6. Rownosc korony korpusu

Nierdwnosel powicrzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrowy, nie moga preekraczac 3 em.
6.3.7. Rownose skarp

Nierdwnosci skarp. mierzone latg 3-metrows, nie moga przekraczaé £ 10 cm.

6,3.8. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu
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Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przes pomiar niw elatorem rzednych wysokosciowych, nie
moze dawac roznic, w stosunku do rzednyeh projektowanych, wigkszych niz -3 em lub <1 cm.

6.3.9. Zaggszezenie pruntu

Wkaznik zaggszezenia gruntu okreslony zgodme 2 BN-T7/8931-12 7] powinien byé zgodny 7 zalozonym dla odpowiedniej kategorii
ruchu.
6.4, Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszysikie materialy nic spelniajgee wymagan podanych w odpowiednich punktach speeyfikacyi, zostang odreucone. Jesli materialy
nie spelniajgee wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenic Inzyniera Wykenawea w ymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszysthie roboty. ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specylikac powinny by¢ ponownie
wykonane przez Wykonawcee na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcey, Inzymer moze uznac wadg za nie majaca zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi 1
ustali zakres i wielkosc potracen za obnizong jakose

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obniaru robot podano w Wymaganiach ogélnyveh pkt 7
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowy jestm’ (metr szescienny) wykonanyeh robot zienmych

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robét podano w Wymaganiach ogolnych pkt 8

Roboty ziemne uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjy projekiona, 881 1 wymaganiami Inzymiera, jezeli wszyvstkie pomiary
1 badania 7 zachowaniem tolerancjt wy pkt 6 daly wyniki pozytywne
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyezace podstawy platnoser podano w Wymaganiach ogolnych pki 9

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budewlane. Okreslema. Symbole. Podzial 1 opis gruntow

2. PN-B-(4481 Grunty budowlane. Badanma probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosel bierne)

4. PN-8-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenic modulu odkszialeenia nawierzehni podainych 1
podloza przez obciazenie plyty

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszezenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

1. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szvbkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978
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PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE
SST-04

1. WSTEP
1.1, Przedmiot OST

Przedmiotem nmiejsze) szezegolowe) specy likacq techniczne) (S8T) sg wymagania ogélne dotvezace wykonania 1 odbioru rebot
2wigzanych 7z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizow anych mechaniceznie.

1.2. Zakres stosowania OST

Szczegolowa speeyfikacia lechniczna (SST) stanow i obowiazujaca podstawe Jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 reahizacp robot na drogach krajowvch i wojewodzkich

1.3. Zakres robot objetyeh OST

Ustalenia zawarte w ninigiszej specyfikacn dotveza zasad prowadzema robot mwiazanveh 7 wykomwaniem podbudow 7 kruszyw
stabilizowanych mechanicznic wg PN-S-06102 [21]

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznic wykonuje sig, zgodnic z ustaleniami podanyvmi w dokumentacyi projekiow ¢,
Jako podbudow pomoenicza 1 podbudowe zasadnicza we Katalogu typowyeh konstrukei nawierzehni podatnych i polsziywnyveh [31].

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1, Stabilizacja mechaniczna -

proces. technologiczny. polegajacy na odpowiednim zageszezenmu w optymalnej wilgotnodei kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozosiale okreslenia pudstawowe sy zgodne 2z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
Wymagamach ogolnveh™ pht [ 4

1.5, Ogdlne wymagania dotyczgce robit
Ogolne wymagama dotyezace robot podano w . Wymaganiach ogolnych” phtl s

2. MATERIALY

2.1, Ogélne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagama dotyczace materialow, ich pozy skiwania 1 skladowania, podano w Wymaganiach ogolnveh™ pkt 2
2.2. Rodzaje materialow

Matenaty stosowane do wykenania podbudow 7 kruszyw stabilizowany ch mechameznie podano w SST dotyezgeych poszezegdlnyeh
rodzajow podbudow

2.3, Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienic kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 |

3] powinna lezec miedzy krzywymi granicznvmi pol dobrego
uziarniema podanymi na rysunku 1.
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Rysunck 1. Pole dobrege uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowsy
wykonywane metoda stabilizacji mechaniczne)
1-2 kruszywo na padbudowe zasadnicza (gorna warstwe) lub podbudowe Jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powmna by¢ ciagla 1 nic moze przebiegac od dolne) kraywe graniczne) uziarmenma do gorne| krzywe)
graniczne) uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nic moze preckraczac 2/3 grubodei warstwy ukladane]
jednorazowo

2,3.2. Wlasciwaoscl kruszywa

Kruszywa powinny spelniac¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica |
Wymagania
Kruszywa Kruszywa
Lp. Wyszezegolmenie nalsglnc lama}nc Zuzel Badania
wlasciwoscl Podbudowa wedlug
zasad- [ pomoe- | zasad- | pomoe- | zasad- | pomoc-
nicza nicza nicza hicza nicza nicza

1 Zawartos¢ ziarn mnicjszych niz | od 2 od?2 od 2 od2 |[ed2do od 2 PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) dol0 | dol2 | dol0 | dol2 10 do 12 -15 (3]

2 Zawdartosc nadziarna, PN-B-06714
% (In/m), me wiecej niz s 10 5 10 3 10 -15 (3]

3 Zawartosc ziarn nieforemnych PN-B-06714
%o(m/im), nie wiecej niz 33 45 35 40 B B -16 [4]

4 Zawarlosc zanieczyszezen
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 I 1 1 PN-B-0448]
wiceej niz [

et Wskaznik piaskowy po pigcio-
krotnym zaggszezeniu metoda 1| ©430 | od30 1 od30 | od30 - . BN-A4/3931
Tub 11 Wi PN-B-04481, % do 70 do 70 do 70 do 70 -1 126]

6 Scicralnos¢  w  bebnie  lLos
Angeles
a) Sscieralnos¢  calkowila po
pelng)  hezbie  obrotow.  me
wiece] niz 35 45 &8 S0 40 S0
b) scieralnosc czgsciowa po /3 PN-B-06714
pelngy  liczby - obrotow, me -“42[12]
wigeej niz 30 40 30 35 30 35

7 Nasigkliwosé, %o(m/m), nic . ~ PN-B-06714
wiceej niz 2.5 4 3 : 8 8 -18[6]

8 Mrozoeodpornose, ubylek masy PN-B-06714
po 25 evklach zamraza- & 10 T 10 5 10 -19[7]
nia, %(m/m), nie wiecej niz

9 . PN-B-06714
Rozpad krzf:lmlanowy 1 zela- 237 [10]
zawy lq.clznu:, % (m/m), nie - - - “ 1 3 PN-B-06714
wigeej niz -39[11]

10 | Zawartos¢ zwiazkow siark: w
przeliczeniu na SOs, %(mfn), 1 1 1 | 2 4 PN-B-06714
nie wigeej niz =28 [9]

11 | Wskaznik nosnosei wi,.. mie-
szanki  Kruszywa, %, nic
mnigjszy niz:

a) przy zageszezeniu Ly 2 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-8-06102
b) przy zaggszczeniu ls = 1,03 120 - 120 7 120 5 [21]

2.3.3. Matcerial na warstwe odsaczajaca

Na warstwg odsgczajacg stosuje sig:
- zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
- piasck wg PN-B-11113[16]
2.3.4. Matenal na warstwe odeinajacy
Na warstwe¢ odcinajaca stosuje sic:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- mial wg PN-B-11112[15].
= geowlokning o masie powierzehniowej powyzej 200 g/m wy aprobaly technicme;

2.3.5, Materialy do ulepszania wlasciwosci kruszyw

Do ulepszania wlasciwosei kruszyw stosuge sie:
—  cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-20020 [19],
- popioly lotne wg PN-S-96035 [23],
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= zuzel granulowany wg PN-B-23006 [ 18].

Dopuszeza sig stosowanie innyeh spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednveh efekiow ulepszania kruszywa 1 po zagkeeptowaniu
preez Inzyniera

Rodzay i ilos¢ dedatku ulepszajacego nalezy prayjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21]

2.3.6, Woda
Nalezy stosowac wodg wy PN-B-32250 [20]

3.5PRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagama dotvezace sprzetu podano w . Wymagamach ogalnveh™ pkt 3
3.2, Sprzgt do wykonania robét

Wykonawea przystgpujgey do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznic powinien wykazac sic mozliwoscia
korzystama z nastgpujacego sprzetu:
a) meszarek do wytwarzania micszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgee wode Mieszarki powinny zapewnic wytworzenie jednorodne)
mieszank o wilgotnodei optymalne),
by rowniareh albo ukladarek do rozkladamia mieszanki,
¢) walcow ogumionych 1 stalowych wibracyjnych lub statveznveh do zageszezanin. W miggseach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane
zaggszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walee wibracyjne

4. TRANSPORT

4.1, Ogéline wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotvezace transportu podano w . Wymagamach ogolnveh™ pht 4
4.2. 'T'ransport materialdw

Kruszywa mozna przewozic dowolnymi srodkami tansportu w warunkach zabespieeza jacych je przed zameczyssezeniem,
zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnic 7z BN-88/6731-08 [24]

Transport pozostalych materialow powmien odbywac sic zgodnic z wymaganmami norm przedmiotowych.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podane w . Wymaganiach ogolnych™ pkt 5
5.2, Proyvgotowanie podloZa

Podioze pod podbudowg powinno spehniac wymaganiz okreslone w $$T-02 Ko lo wraz z profilowanicm 1 zagessczenmem podloza”
Podbudowa powinna byc ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanic drobnych czastek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dys
dgs

= 5 (1

w kérym
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodz 15% ziam warstwy podbudosvy lub warstwy odsaczajacej, w milimetrach,
dys - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodz §5% ziarn gruntu podloza, w milimetrach.
Juezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podlozu ulozyé warstwe odeinajacs Lub odpewiednio dobrang peow toknme,
Ochronne wlasciwosel geowlokniny, przeciw przentkaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

w ktorym
dsi - wymiar boku oczka sita. przez hiore przechodz 50 % ziarn gruntu podleza, w milimetrach,
Oy - umowna srednica poréw geowlokniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu zatrzymwaca si¢ na geowlokninie w iloser 90% (m/m):
warlose parametru Oy, powinna by¢ podawana przez producenta geowlokniny

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wezesnie] praygolowane,

Paliki lub szpilki powinny byc ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleghych do osi drogi. lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera,

Rozmueszezeme palikow lub szpilek powmno umozliwiac naciagniceie sznurhow lub linek do wytvezenia robot w odstepach nie
wigkszych, nizco 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o seisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalney nalezy wytwarzac w micszarkach gwarantujacych
olrzymanie jednorodnej mieszanki, Ze¢ wezgledu na koniecznosé zapewnienia jednorodnosei nie dopuszeza si¢ wylwarzania micszanki przez
meszame poszezegolnyeh frakej na drodze Mieszanka po wy produkowaniu powinna byé od razu transportowana na migjsce whudowania w
taky sposob, aby me ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu,
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5.4, Whudowywanie i zageszezanie mieszanki

Micszanka kruszywa powinna byc rozkladana w warstwic o Jednakowe) grubasci, wkiej, aby jej ostateczna grubosé po zageszezeniu
byla rewna gruboscr projektowanej. Grubosé pojedynezo ukladanej warstwy nie moze przekraczaé 20 em po zaggszezeniu. Warstwa podbudowy
powinna byc rozlozona w sposdh zapewniajacy osiggni¢eic wymaganyeh spadkow rzgdnych wysokodciowych. Jezeli podbudowa sklada sie z
wigee] niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byvé wyprofilowana i zageszezona 7 zachowaniem wymaganych spadkow 1
rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazde) nastepnej warstwy moyze nastgpic po edbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnod¢ mieszanki kruszywa podezas zageszezania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodme z PN-B-04481 [1] (metoda 11). Material nadmiernie nawilgocony. powinien zostaé osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.
Jezeli wilgotnose mieszanki kruszywa jest mzsza od optymalnej o 20% jej wartodei, micszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody 1
rownomiernie wymicszana W przypadhu. gdy wilgoinosé micszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy
OSUSZVC.

Wiskaznik zaggszcezenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadac przvjetemu poziomowi wskaznika nosnosci
podbudowy wy tablicy 1, 1p. 11.

5.5, Odcinek probny

Jezeh w SST przewidziano keniecmose wykonania odeinka prabnego. to co najmniej na 3 dm przed rozpoczeeiem robot. Wykonawcea
powinien wykonac odemek probny w celu
= slwicrdzenia czy sprzgt budow lany do mieszania. rozkladania 1 zageszezama kruszywa jest wlasciwy,
- okredlenia gruboser warstwy materialu w stanic luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosel warstwy po zageszczeniu,
—  okredlenia liczby przejsc sprzgtu zaggszezajacego, potrzebne) do uzyskania wymagancgo wskaznika zageszezenia.

Na odeinku probnym  Wykonawcea powinien uzyé takich materialow oraz sprzetu do mieszania, rozkladania 1 zageszezania, jakie
beda stosowane do wvkonywania podbudowy.

Powierzchnia odemka probnego powinna wynosic od 400 do 800 m*.

Odcmek prabny powinien by¢ zlokalizowany w migjscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawcea moze przystapic do wykonvwama podbudowy po zaakeeptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpney warstwy, pow inna bye utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca
bgdzie wykorzystywal, za zgody Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy. spowodowane przez ten uch. Koszt napraw wyniklyeh 7 niew lasciw ego utrzymania podbudowy obcigza Wykanawce robot

6. KONTROLA JAKOSC1 ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroh jakosci robot podano w . Wymaganiach ogolny ch™ pkt 6
6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robot Wyhonawea powimien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do wykonama robot 1 przedstawié
wyniki tych badan Inzynierowi w celu akeeplacji materialow Badania 1¢ powinny obejmowac wszystkie wlasciwosei okreslone w pkt 2.3
niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomarow

Czestotliwosc oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2, Czgsiotliwose ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czgstotliwos¢ badan
Maksymalna
powierzchnia
podbudowy prizy-
padajaca na jedno
badanie (in°)

Minimalna liczba
Lp. Wyszezegolnienie badan badan na dziennej
dzialee roboczej

1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 | Zaggszezenie warstwy 10 prabek  na 10000 m”

dla kazdej partii kruszywa i przy

R L i, S S iy L A
4 Badanic wlasciwoser kruszywa wg tab. 1, pk12,3,2 kazdej zmianic kruszywa

6.3.2. Uziarniene mieszanki

Uziarmienie mieszanki powinno byc zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2 3 Probki nalezy pobicrac w sposob losowy. z
rozlozone) warstwy, przed jej zaggszezeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezgco przekazywane Inzynicrow i,

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosei optymalne, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnic z PN-B-04481 [1]
(metoda [1), z tolerancja + 10% -20%.

Wilgatnose nalezy okreslic wedhug PN-B-06714-17 [5]
6.3.4. Zageszezenie podbudowy

Zaggszezenie kazde) warstwy powinno odbywaé sic az do osiggniecia wymagancgo wskaznika zageszezema.
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Zaggszezene podbudowy nalezy sprawdzac wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania Jest
niemozhwe z¢ wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zageszezenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen plytowych, wi BN-64/8931-02
[27] 1 nie rzadzig) niz raz na 5000 m, lub wedlug zalecen Inzyniera.

Zageszezenie podbudowy  stabilizowancej mechanicznic nalezy uzna¢ za prawidiowe, gdy stosunck wiornego modulu £- do
pierwotnego modulu odkszialeenia £, jest nie wickszy od 2.2 dla kazdej warstwy konstrukeyinei podbudowy.

< 22

E;
E,
6.3.5. Wlasciwoser kruszywa

Badania kruszywa powinny obgjmowac oceng wszystkich wlasciwosei okreslonych w pk12:3.2,
Probk1 do badan pelnvch powinny bye pobierane przez Wykonawee w sposob losowy w obecnosei Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestothwosc oraz zakres pomiarow
Czgstotliwose oraz zakres pomiarow dotvezaeveh cech geomelrycznyeh podbudowy pedano w tablicy 3

lablica 3. Czgstothwose oraz zakres pomiaréw wykonane) podbudowy z kruszywa stabihzowanego mechanicznie

Lp. Wiszezegolnienie badan 1 pomiarow Minimalna czestotliwosé pomiarow

1 Szerokosc podbudowy 10 razy na 1 kin

g - :a s]\pf:;\brr;:;ag;)e Ei;(;gi’afcm albo co 20 m lata
3 Rownose poprzeczna 10razyna | km

4 Spadki poprzeczne*’ 10 razy na | km

3 Rzgdne wysokoscione co 100m

f Uksztaltowanie osi w planic*' co 100 m

7 Grubose podbudowy Podezas budowy:

w 3 punktach na kazde) dzialee robocrey, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m”

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadzie) miz raz na 2000 m”

b Nosnose podbudowy:
- modul odksztalcenia co naymnie) w dwach przekrojach na kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

- ugigeie sprezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punkiach glownych tukow poziomych
6.4.2. Szerokosc podbudowy

Szerokost podbudow y nie moze rozmic si¢ od szcrokoser projektowaneg) o wigeej niz - 10 cm, -5 em.

Na jezdniach bez kraweznikow szerokosé podbudowy powinna byt wigksza od szerokoder warstwy wyze) lezace o co najmnie 23 cm
lub 0 wartose wskazang w dokumentacji projektowey.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podluzne podbudowy nalezy micrzy¢ 4-metrowa Tata lub planogralem, zgodnie 2 BN-68/8931-04 [28].
Nierownosei poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych 1 tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projeklows, z tolerancja + 0.5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Raznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi me powinny przekraczac 1 1 em, -2 em,
6.4.6. Uksztaltowanic osi podbudowy 1 ulepszonego podloza
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigla w stosunku do osi projektowanej o wiccej niz £ 3 cm,
6.4.7. Grubodc podbudowy i ulepszonego podloza

Grubose podbudowy nie moze si¢ rozmé od grubodei projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 10%,
- dla pedbudowy pomocnicze) + 10%, -15%.

6.4.8. Nosnosc podbudowy

- modul adksztaleenia wy BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tabliey 4,
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= ugigeie sprezyste wg BN-T0/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane eechy podbudowy

Podbudowa

7 kruszywa o Wskaznik Minimalny modul odkszial-cenia
wskazniku w,. | zageszczenia . Muksymalne ugigcic sprgzysie pod mierzony plyla o srednicy 30 cm,
nie mniejszym nie kodem, mm MPa

mniejszy niz

mz %o 40 kN 50 kN od Qienx-s:zcgu od drugiego
obwiazenia E, obciazenia F.
60 1,0 1,40 1,60 60 120
B0 1.0 [i2a 140 R0 140
120 1,03 110 1,20 100 180

6.5. Zasady postgpowania z wadliwic wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1, Niewlasciwe cechy geometryezne podbudawy

Wazystkie powierzehmie podbudowy, kiore wykazuja wigksze odehylenia od okreslonych w punkeie 6.4 powinny byvé¢ naprawione
przez spulchnienie lub zerwante do glgbokodei co najmme; 10 em, wyréwnane 1 powldmie zageszezone, Dodanic nowege maleriatlu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszezalne,

Jezeh szerokod¢ podbudowy jest mmiejsza od szerokosei projektowanej o wigeej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej
lezaeym. 1o Wykonawea powinien na wlasny koszt poszerzyé podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelna grubosé do polowy szerokvsei
pasa ruchu, dolozenic materialu 1 powtdme zageszczenic.

6.5.2. Niewlaseiwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadlinych pod wzgledem gruboser, Wykonawea w vkona naprawe podbudowy. Powierzchnic powinny
byc naprawione przez spulchnicnie lub wybranic warstwy na odpowiednia glebokose, zgodnie z decyzja Inzymera, uvzupelnione nowym
materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrownane 1| ponownie zageszezone.

Roboty te Wykonawcea wykona na wlasny keszt Po wykonaniu tveh robot nastaps ponowny pormiar 1 ocena grubosel warstwy, wedlug
wy7ej podanych zasad, na koszt Wykonawcy

6.5.3. Niewlasciwa nosnose podbudowsy

Jezeli nosnose podbudowy bedzie mniggsza od wymagane), v Wykonawea wykona wszelkic raboty niezbedne do zapewnienia
wymaganej nosnoscl, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesic Wykonawea podbudowy tvlko wiedv. gdy zamzenie nognosci podbudowy wvniklo z
niewlasciwego wykanania robot przez. Wykonawcee podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w  Wymaganiach ogolnych”™ pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest m” (metr kwadratow ¥) podbudowy 7 kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w .. Wymaganiach ogalnveh™ pkt 8
Roboty uznaje si¢ za zgodne 7z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, Jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytvwie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogalne ustalenia dotyezace podstawy platnose: podano w Wymaganiach ogolnyel™ pk1 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnosci objetych cena jednostkowg 1 m” podbudowy 2 kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane Badama probek gruntu
2 PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarlosei zanieczyszezen obeych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanic skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosct
i PN-B-06714-19 Kruszywa mincralne.  Badaniz.  Oznaczanie  mrozoodpornosei  metoda
bezposrednia
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PN-B-06714-26

PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-BB-06731

PN-B-1T111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-8-06102
PN-8.96023
PN-58-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

Kruszywa mineraine.  Badama.  Oznaczanic  zawartosci zanieezyszezen
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosei siarki metoda bromowa
Kruszywa mimeralne. Badunia. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mmeralne. Badania. Oznaczanic rozpadu #elazawego

Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie scieralnosei w bebnie Log Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i drogowe, Badania
techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawicrzchni drogowych, Zwir |
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa Jamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzehni drogowyvch. Piasek
Cement. Cement pow szechnepo uzyviku. Sklad. wymagania | ocena zgodnosei
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu 1 zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznic
Konstrukeje drogowe. Podbudowa i nawicrzchnia z tucrnia kamiennego
Popioly lotne

Cement. Transport i przechow ywanie

Kruszywa mincralne, Kruszywo kamienne lamane do nawierzchm drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskow o

Drogi samochodowe. Oznaczanic modulu odksetalcenia nawierzehni podatnveh
1 podloza przez obeiazenie plvia

Drogi samochodowe Pomuar réwnosei naw ierzehni planografem i latg

Drogi samochodowe. Pomiar ugiec podatnyeh ugieciomicrzem belkow ¥m
Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu
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PODBUDOWA 7Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
SST-05

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem nmiegsze) szczegolowe) speevtikagyi techniczney (881) sa wymagama ogalne dotvezace wykonania i odbioru tobot
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy 7 kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznic.

1.2. Zakres robiét objetych OST

Ustalenia zawarte w ninigjsze) specyfikagy dotyezg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie.
Uslalenia zawarte sa w SST-05 pkt 1.3

1.3. Okreslenia podstawowe

L3.1. Padbudowa z kruszvwa lamanego stabilizow ancgo mechanicznie - jedna lub wigeey warstw zageszezone) mieszanki, Kiora stanow: warstwe
nosna nawierzchni drogowej.

1.3.2. Pozostale okreslema podstawowe sa zgodne z obowiazujacyvim, adpowiednmmi polskimi normami oraz z definiciami podanymi w SST-0S
pkt 1.4,

1.4. Ogdlne wymagania dotyczgce robit
Ogolne wymagania dotvezace robot podano w SST-05 pkt 1 §

2. MATERIALY

2.1, Ogdlne wymagania doiyczgee materialéw
Ogolne wymagana dotyczace materialow . ich pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST-05 pkt 2.
2.12. Rodzaje materialdw

Matenialem do wykoenania podbudowy 2 kruszyw lamanych stabihzowanveh mechanicznie powinno bye kruszywo lamane, uzyskane
w wyniku przekruszema surowea skalnego lub kamient narzutowych 1 otoczakow albo ziam zwiru wiekszych od 8 mim.
Kruszywo powinno byt jednorodne bez zanieczyszezen obeyeh i bez domieszek gliny

2.3. Wymagania dla materialiw
2.3.1. Uziarnenie kruszywa
Umarniene kruszywa powinno hyc zgodne 7 wymagamami podanymi w S§T-05 pkt 2.3.1.
2.3.2. Wlasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spelniac wymagama okreslone w SST-05 pk12.3.2.
3.SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST-05 pkit 3
4. TRANSPORT
Wymagania dotyezace transportu podano w SST-05 pki 4.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogoélne zasady wykenania robot podano w SST-05 pkt 3
5.2. Przygotowanie podloza
Przygotowanie podloza powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w SST-05 pkt 5.2,
5.3, Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszankg kruszywa nalezy wytwarzaé zgodnie z ustaleniami podanymi w $$T-05 pkt 5.3.
Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiclami przy WP od 20 do 30% lub
powyzej 70%. szezegolowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okreshi SST, zgodnie z PN-8-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zag¢szezanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczqee rozkladania i zageszezania mieszanki podano w $S8T-05 pkt 5.4,
5.5. Odcinck prébny
O ile przewidziano to w 88T, Wykonaw ca powinien wykonac odeink probne. zgodnie 2 zasadan okreslonymi w $81-05 pki5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymame podbudowy powinno odpowiadac wymagamom okrestonym w $ST-05 pkt 5.6.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosct robot podano w SST-05 pkto
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed preystgpieniem do robot Wykonawea powinien wykonac badania kruszyw, zgodnie 2 ustaleniami $§T-05 pkt 6.2
6.3. Badania w czasie robot
Crgstothwose oraz zakres badan 1 pomiarow kontrolnyveh w czasie robot podano w SST-05 pkt 6 3
6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
Crestorliwose oraz zakres pomiarow podano w $8T-05 phi 6 4
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady postgpow ania z wadlwie wykonanymi odeinkami podbudowy podano w 8§T-05 pkt 6.5,

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdlne zasady obmiaru rohot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w 881-05 pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmurowy jest m™ (metr kwadratowy) wykonanej 1 odebrang podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznic

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rabat podano w S§T-05 pkt 8
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnodci
Ogalne ustalena dotyezace podstawy platnosei podano w SST-05 pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania I m” podbudowy obeymuije:
—  prace pomiarowc i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot.
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,
- przygotowanic mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,
- rozlozenie mieszankr,
~  zageszezenie rozlozone mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryinych okreslonyeh w specy fikacji techniczne.
= utrzvmanie podbudowy w czasic roboat

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w S8T-05 pkt 10.
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KRAWEZNIKI BETONOWE
SST-06

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninejsze) szezegolowe speeyfikacyi techniczne) (881 sa wymagania dotyezace wykonania 1 odbioru robat zwigzanych
Z ustawicniem krawezmkow betonowych

1.2. Zakres stosowania S8T

Szezegdlowa speeylikacja techniczna (SST) stanow i obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecanu
i realizac) Tobot

1.3, Zakres rohét objetych SST

Uslalenia zawarte w mniejszej specyfikac dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z ustawieniem kraw eznikow
- betonowych na fawie betonowej z oporem lub zwvklcey,
—~  betonowych na lawie thuczniowej lub zwirowej.

= betonowych wiopionych na lawie betonowe), zwirowej lub thuczniowe),
= betonowych wioplonych bez lawy, na podsyvpee praskowej lub cementow o-piaskowe).

1.4. Okreslenia podstawowe

LA4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajaee chodniki dla picszyveh, pasy driclace. wyspy kierujace oraz
nawierzchnie drogowe.

L4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacym, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
Wymaganiach ogolnych™ pke 1 4

L5, Ogélne wymagania dotyczgee robét
Ogolne wymagania dotyczaee robot podano w . Wymaganiach ogolnych™ pkt 1.5

2. MATERIALY

2.1. Ogédlne wymagania dotyvczgce materialow
Ogdlne wymagania dotvezgee matenatow. ich pozyskiwania 1 skladowama. podano w . Wymagamach ogolnych™ pht 2
2.2. Stosowane materialy

Materialami stosowanym sy:
—  krawgzniki betonowe,
—  piasck na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki { zapraw,
- woda,
- materialy do wykonania lawy pod krawemiki

2.3. Krawgzniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14],
231 Typy

W zalemoscr od przeznaczenia 1ozrézma si¢ nasigpujace typy krawgznkow betonowych
U - uliczne,
D - drogowe

2.3.2, Rodzaje

W zaleznosci od ksztaltu przekroju peprzecznego rozroznia sig nastgpujace rodzaje kraweznikow betonowych
—  prostokatne scigte - rodzay .a”,
- prostokatne - rodza) b

2.3.3, Odmiany

W zaleznosei od technologii 1 produkcji kraweznikdw betonowych, rozroznia sie odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4. Gatunki

W zaleinosci od dopuszezalnych wad, uszkodzen kraweznik betonawe dzieli si¢ na:
- gatonek | -G1,
- pgatunek 2 - G2,

Przyklad oznaczenia kraw¢znika betonow ego ulicznego (U), prostokatnego (b). jednowarstwow ego (1) o wymiarach 12 x 15 x 100
e, gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-R0/6775-03/04 [15].
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2.4, Krawginiki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1. Ksztall i wymary

Kszialt krawgznikow betonowyeh przedstawiono na rvsunku 1. a wymiary podano w tablicy 1
Wymiary krawgznikow betonowych podano w tablicy |
Dopuszezalne odehylki wymiarow krawgznikow betonowych podane w tablicy 2

a) kraweznik todzaju .a”

1
n;‘,‘/ g
] Y% I
be DY I
Tee, s,
v e |
s I
NIP% J
i
b L

Rys. 1. Wymarow anic kraweznikow

Tabhca 1. Wymary kraw¢znmkow betonowveh

Ty Rodzai Wymiary kraweznikéw, cm
krawgznika kraweznika I b h ¢ d T
20 30 min. 3 min. 12
4] a 100 18 max. 7 max. 15 1.0
15 20
D h 100 12 23 - - Lo
10 245

Tablica 2. Dapuszezalne odehy Ikt wymiarow kraweznikow betonowych

Rodza) Dopuszczalna odchylka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunck 2
1 £ Hl12

b, h +3 +3

2.4.2. Dopuszczalne wady 1 uszkodzenia

Powierzehnie kraweznikow betonowych powinny bvé bez rvs, pekniec 1 ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej Krawedzie

¢lementow powinny byé réwne i proste

Dopuszezalne wady oraz uszkodzenia powierzchni 1 krawedzi clementow. zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14]. mie powinmy

przekraczad wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszezalne wady 1 uszkodzenia krawgznikow hetonowych

Dopuszezalna wiclkos¢ wad i
Rodzaj wad i uszkodzen uszkodzen
Gatunek | Gatunek 2
Whleslosc lub wypuklosé powierzchni krawezmkow w mm 2 3
Szezerby i uszkodzenia ograniczajacych powierzchnie gome (4cieralne), ; )
krawedzi i narozy mm niedopuszezalne
ograniczajacych pozoslale
powierzchnie:
- liczba max 2 2
- dlugosc, mm, max 20 40
- glebokosc, mm, max 6 10

2.4.3. Skladowanie

Krawgzniki betonowe moga by¢ przechow ywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wedlug typow. rodzajpow. odmian,

gatunkow 1 wielkosci,

Krawezniki belonowe nalezy ukladac 7 zastosowaniem podkladek 1 przekladek drew nianych o wymiarach: grubode 2,5 em, szerokose

5 em, diugose min. § em wicksza mz szerokosé kraweznika,
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2.4.4. Belon 1 jego skladniki
2.4.4.1, Beton do produkeji krawezmk ow

Do produkeji krawgznik ow nalezy stosowac beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 251 B 30. W przypadku wykonywama krawgzmkow
dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kraweznikow powmna by¢ wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uzyty do produkeji kraweznikéw powinien charakleryzowac siy:
- nasigkliwoscia, ponizej 4%,
—  scieralnoseig na larczy Boehmego, dla gatunku 10 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
- mrozoodpornoscig { wodoszezelnoscia, zgodnie 7 norma PN-B-06250 [2]:

2.4.4.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandekim klasy nie nizsze) niz 32,57 wg PN-B-19701 [10]
Przechowywanie cementu powinno byc zgodne 2 BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3, Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadac wymaganiom PN-B-06712 [5],
Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacyeh je przed zanieczyszezeniem, zmicszaniem z Kruszywami mnych
asortvmentow. gatunkow 1 marck

2.4.4.4, Woda
Woda powinna byc odmiany .17 1 odpewiadac wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementow o-praskowa powinien odpow jadaé w vmaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy cementowo-piashowe)
PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowe) powinien byc cementem portlandzkim klasy mie mnigjszej mz 325"
odpow fadajacy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byé odmiany 1" 1 edpowiadac wymagamiom PN-B-32250 1111

2.6. Materialy na lawy

Do wykonania law pod krawgzniki nalezy stosowac, dla
a) lawy betonowe) - beton klasy B 15 lub B 10, wg PN-13-06250 [2]. ktorego skiadmki powinny odpow iada¢ wymaganiom punkie 2 4.4,

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypelmiena szezelin dylatacyinyeh na goraco, powinna odpowiadac wymagamom BN-74/6771-04 [13] lub
aprobaty techniczne).

3.8SPRZET

3.1, Ogdlne wymagania dotyczgee sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ~Wymaganiach ogolnveh™ pki 3
3.2, Spraet

Robotly wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
- betoniarck do wytwarzania betonu § zapraw oraz przygolowania podsypki cementowo-praskowey,
- wibratorow plytowych. ubijakaw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1, Ogilne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagama dotvezace transportu podano w ~Wymaganiach ogolnych™ pki 4
4.2, Transport krawcznikéw

Krawgzniki betonowe moga by¢ praewozene dowoelnymi srodkami transportowymi,

Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na érodkach transportowyeh w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzenmami w czasie transportu, a géma warstwa nie
powinna wystawac poza $ciany $rodka transportowego wiceej niz 1/3 wysoko$ci 1e] warstwy,

4.3. Transport pozostalych materialow

Transport cementu powinicn sig odbywac w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozic dowolnym srodkiem transportu. w warunkach zabezpicezajacych je przed zanieczyszezeniem i
zmicszaniem z innymi materialami. Podezas transportu kruszywa powinny byc zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed
rozpyleniem.

Masg zalewowa nalezy pakowaé w bebmy blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywac sie w warunkach
zabezpicezajgeych przed uszkodzeniem bebnow 1 beezek

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogilne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w  Wymagansach ogélnych™ pkt 5
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§.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod lawy nalezy wykonywac zgodnic 2 PN-B-06050 [1]

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w plame # uwzglednicnicm w szerokosci dna wykopu ew. konstrukeji
szalunku.

Wskaznik zageszezenia dna wyvkonanego korvta pod lawe powinien wynosic co najmnicj 0,97 wedlug normalne metody Proctora.

5.3. Wykonanie law
Wykonanie law powinno by¢ zgodne 7 BN-64/8845-02 [16].
5.3.1. Lawa betonowa

Lawy betonowe zwvkle w gruntach spoistych wykonuje sty bez szalowana, przy gruntach sypkich nalezy stosowac szalowanie.

Lawy betonowe z oporem wykonuje sic w szalowaniu. Beton rozsciclomy w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢
wyrownywany warstwami Betonowanie law nalezy wykonvwae zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3]. przy czym nalezy stosowac co 50 m
szezeliny dyvlatacyine wypelnione bitumiczna masa zalewowa,

5.4. Ustawienie krawginikéw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatlo (odleglos¢ gome) powierzchni kraweznika od jezdni) powmno byé zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, a w
przyvpadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledy na wyrobienie” scieku)
moze byc¢ zmnigjszone do 6 cm lub zwiekszone do 16 cm.

Zewngtrzna Seiana krawgznika od strony chodnika powinna bye po ustawicniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem. tluczniem lub
INigjscow ym gruntem przepuszezalnym, starannie ubitym,

Ustawiene kraweznikdw powmno by¢ zgodne 7 BN-64/8845-02 [16].

§.4.2. Ustawienie kraweznikow na lawie betonowe)

Ustaw ranie krawgznikow na lawic betonowe) wykonuje sie na podsypee # piasku lub na podsypee cementowo-piaskowej o grubosei 3
do 5 em po zageszezeniu,

5.4.3, Wypelmanie spoin

Spoiny krawezmkow mie powmnny przekraczac szerokosci | cm. Spoiny nalezy wypelmé zwirem, piaskiem lub zaprawa cementowo-
praskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanic spoin krawezmhow zaprawa cementown o-piaskowa stosuje si¢ wylacznie do kraweznikow
ustawionych na lawie hetonow ¢j.

Spoiny kraweznihow przed zalamem zaprawa nalezy oczydcic i zmyc wody. Dla zabespicczenia przed wplywam: temperatury
krawezniki ustawione na podsypee cementowo-piaskowe i o spoinach calanych zaprawa nalezy zalewac co 50 m bitumiczna masa zalewowa nad
szczelina dylatacying lawy,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogblne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady hontroli jakosci robot podana w . Wymagamach ogolnveh™ pkt 6
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
6.2.1. Badania krawezmkow

Przed przysigpieniem do robdt Wykonawea powmien wykona¢ badania materialow preeznaczonych do ustawiena kraweznikow
betonowych 1 przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacii,

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzié na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen
wystepujgeych na powierzchniach 1 krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosei 1 glebokosei uszkodzen nalezy
wykaona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladnoscia do I mm, zgodnie 7 ustaleniami PN-B-10021 16].

Sprawdzenie kszlaltu 1 wynuaréw elementow nalezy przeprowadzic z dokladnoseig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub ta$my zgodnie z wymaganiami tablicy 1 1 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przylozenic
katownika do badanego naroza i zmicrzenia odehylek 7 dokladnoscia do | mm.

6.2.2. Badania pozostalych materialow

Badania pozostalveh materialow stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny obeymowaé wszystkie wlasciwosei,
ukreslone w normach podanych dla odpowiednich materialow w pkt 2

6.3. Badania w czasie robdt
6.3.1. Sprawdzenic koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryla oraz zaggszezenie podloza na dnte wykopu,
Tolerancja dla szerokosei wykopu wynosi £ 2 em. Zaggszezenic podloza powinno by zgodne 7 pkt3s.2

6.3.2, Spraw dzenie law

Przy wykonywaniu Jaw badaniu podlegaja:
a)  Zgodnosé profilu podiuznego gome) powierzehni law z dokumentacja projektows.
Profil podluzny gdrnej powierzehm lawy powinien by¢ zgodny 7 projektowana niwelela. Dopuszezalne odchylema mogy wynosi¢ £ 1 em na
kazde 100 m Jawy.
b)  Wymiary law.
Wymiary law nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy Tolerancje wynuardw wynosza:
- dla wysokosci = 10% wysokosei projektowane),
- dla szerokosci * 10% szerokosei projek iowanei.
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¢} Rownese gorne) powierzehni Jaw.
Rownosé gorne) powierzehni fawy sprawdza sig przez przylozenie w dwéch punktach. na kazde 100 m lawy, trzymetrowe; laty.
Przeswit pomigdzy gomg powierzehnia lawy i przylozong latg nic moze preekraczac 1em T ’
d)  Zaggszczenie law,
Zaggszereme law bada sig w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub piasku nic moga wykazywaé sladu urzadzenia
zageszezajacego.
Lawy z ucznia, badane probg wyjeena poszezegoln ch ziarn Hueznia, nie pow inny pozwalaé na wyjecic ziarna z lawy.
¢} Odchylenie linin law od projektowanego kierunku.
Duopuszezalne odehylenie linii taw od projektowanego kierunku nic moze przekraczac 1 2 em na kazde 100 m wykonangj Fawy.

6.3.3. Sprawdzenic ustawicnia krawezmkow

Przy ustawianiu krawgznikow nalezy sprawdzac:

a)  dopuszezalne odchylenia linfi kraweznikéw w poziomic od linn projektowanc). kiore wynost £ 1 cm na kazde 100 m ustawionego
krawgznika,

b} dopuszczalne odchylemie miwelety gérne) plaszeevzny kraweznka od nwelety projektowaner. ktore wynosi = 1 em na kazde 100 m
ustawionego kraweznika,

¢)  townos¢ gorne) powierzehnt krawgznikow. sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m kraw ¢znika, trzymetrowe) taty,
przy ezyim przeswil pomigdzy gorng powierzehma kraweznika i przyvlozong lata nie moze przekraczac 1 em,

d)  doktadnosc wypelnienia spoin bada sig co 10 metrow Spomy musza byé wypelnione catkowicic na pelna glebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robit

Ogolne zasady obmiaru rabdt podano w  Wymaganiach ogolnych™ pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowd jest m (metr) ustaw onego krawezmka betonow ego

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgblIne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot padano w  Wymaganiach ogolnyeh™ pkt 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa. 88T 1 wymaganiami Inzyniera, jezel wszystkic pomiary 1
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt & daly wyniki pozvtywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbrorow robot zanikajacych 1 ulegajacy ch zakrvein poadlegaja
= wykonanie koryla pod lawe,
- wykonanie lawy,
—  wykonanie podsypki,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy platmogcei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy plamosel podano w . Wymaganiach agélnveh™ pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obeymuje:
~  prace pomiarowe i roboty przygolowaweze,
— doslarczenie materialdw na miejsce whudowania.
—  wykonanie koryta pad lawe,
- ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie lawy,
- wykonanie podsypki,
— uslawienie kraweznikow na podsypee (praskowey lub cementowo-praskowey).
- wypelnienie spoin kraweznikow zaprawa,
- ew. zalanie spoin masa zalewowa,
—  zasypanic zewnglrznej Sciany kraweznika gruntem 1 ubicie,
- przeprowadzenie badan 1 pomiardw wymaganych w specyfikacyi techniczneg

10, PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Raboty ziemne budowlane

2, PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne Piasek do betondw 1 zapraw

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pormaru cech geoamelrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mincralne. Kruszywa naturalne do nawierzehni drogowyeh. Zwir i mieszanka
. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych
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10

1L

1‘)

13.

14,

15,

16

PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B32250
BN-8R/6T31-08
BN-74/6771-04
BN-80/6775-03:01

BN-8O/6TT5-03/04

BN-64/8845-02

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

Cement, Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci

Materialy budowlane Woda do betonow 1 zapraw

Cement. Transport i przechowywanic

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabnvkaty budowlane z betonu  Elementy nawierzchm drog.  ulic, parkingow 1 lorowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania 1 badania

Prefabrykaty budowlane z betonu  Elementy nawierzchm drog,  ulic, parkmgow 1 lorowisk
tramwajowych. Krawgzniki 1 obrzeza chodnikowe

Krawgzmiki uliczne, Warunki techniczne ustawiama 1 odbioru

17. Katalog powtarzaliveh elementaow drogowych (KPED). 1 ransprojekt - Warszawa, 1979 119821

a7
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WARSTWY ODSACZAJACE
SST-07

L. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem mniggszey saczegolowey speey fikacgi lechnicznes (S8T) sa wymagania dotyczace wykonama 1 odbioru robot zwigzanych
#wykonaniem warstw odsaczajacych.

1.2, Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sy zgodne z obowiazujgeymi, odpowicdnimi polskimi normami 1 2 okresleniami podanymi w Wymaganiach
ogolnych pkt 1.3

1.3. Ogélne wymagania dotyezyce robét
Ogdlne wymagama dotvezgee robat podano w Wyvmaganiach ogolnych pkt 1 4

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczyce materialow
Ogolne wymagama dotyezace matenialow., ich pozyskiwania 1 skladowania. podano w Wymaganiach ogalnych pkt 2
2.2. Rodzaje materialéw

Malerialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaezajacyeh sa;
—  mask,
= zwir 1 mieszanka,
- geowlokniny.
a odcinajgcych - oprocz wyze) wymicnionych:
- mual (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonama warstw odsaczajacych 1 odemajgeych powinny spetniac nastepujace warunki:
a) szezelnose, okreslony zaleznoscia:

D
15, .

dgs ~

gdzie:
Dy~ wymiar sita. przez kiore przechodzi 15% ziam warstwy odemajace) lub odsaczajace;
dys - wynmuar sita, przez kiore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.
DDla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajgeveh warunek szezelnoser musi by¢ spelniony. gdv warstwa ta nie
Jjest ukladana na warstwic odcinajgcej.
h) zageszezalnosei, okreslony zaleznoscia:

d
U=-"55
le

gdzier
U - wskaznik roznoziarmstoscr,
der - wymiar sita. przez ktdre przechodzi 60% Kruszywa tworzaeego warstwe odeinajgea,
dyi - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% Kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgezajaeych i odeinajacych powinien spelniac wymagania normy PN-B-11113 [5] dla
patunku [ 12,

Zwir i mieszanka stosowane do wykonmywania warstw odsqezajacych i odeinajaeych powinny spelniac wymagania normy PN-B-
11111 [3]), dlaklasy 411,

Mial kamienny do warstw odsaczajacych i odeinaggeych powinien spelnia¢ wymagania normy PN-13-11112 14].

2.4. Wymagania dla geowldé kniny

Geowloknmy przewidziane do uzycia jako warstwy odeinajace i odsgezajace powinny posiadac aprobate techniczny wydana przez
uprawniona jednostke.

2.5, Skladowanie materialéw
2.5.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odemajace) nie jest wbudowane bezpodrednio po dostarczeniu
na budowg i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca robol powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszezeniem i
Zmicszaniem z innymi materialami kamiennymi. Podloze w migjseu skladowania powinno byé rowne. utwardzone 1 dobrze odwodnione

2.5.2. Skladowanie geowloknm

Geowlokniny  przeznaczone na warstwy odsaczajgca lub odenajaca nalezy przechowywad w opakowaniach wg pkt 4.3 w
pomieszezeniach ezystyeh, suchych i wentylowanych
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3.SPRZET

3.1, Ogdlne wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogolne wymagania dotvezgee sprzetu podano w Wymagamach ogolnych pkt 3
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wikonawea przysigpujgey do wykonania warstwy odeinajace) Tub odsgezajace) powinien wykazac sie mozliwoscia korzystania #
naslepujacego spragu:
- rowmarek,
- walcow statycznych.
= phvtwibracyjnych Jub ubjjakow mechaniczoyvch

4. TRANSPORT

4.1. OgdIne wymagania dotyezace transportu
Ogolne wymagama dotyczace transportu podano w Wymagamach ogolnveh pkt 4
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozie dowolnym srodkami transportu w  warunkach zabezpicezajacyeh je przed zanicezyszczeniem.
Zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem 1 zawilgoceniemn

4.3. Transport geowldknin

Geowlokniny moga by ¢ transportowane dowolnyimi srodkami transportu pod warunkiem:
- opakowama bel (rolek) folia, brezentem lub tkaning techniczna,
—  zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszezaniem sie w czasic przewozu,
~  ochrony geowloknin przez zawilgoceniem 1 nadmiernym ogrzaniem.
= niedopuszezenie do kontaktu bel 7 chemikaliami, tuszezami oraz przedmiotami moggeymi przebic lub rozeiad geowloknmy
Kazda bela powinna by¢ oznakowana w sposob umozliwiajgey jednoznaczne stwierdzenie, ze jest o material do wykonania warstwy
vdsaczajacej lub odeinajace).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w Wymagamach ogolny ch pk1 S
5.2, Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinnu spelnia¢ wymagania okreslone w $§T-03 _ Roboty ziemne™

Warstwy odcinajaca i odsaczajaca powinny byé wytyczone w sposab umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumenlacja
projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych speey fikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rz¢dach rownoleglych do osi drogt. lub w mmy sposab zaakceeptowany przez
Inzynicra.

Rozmmeszezeme palikow lub szpilek powinne umozliwia¢ naciagnigere sznurkow lub linek do wytvezenia robot w odstepach nie
wigkszych niz co 10 m.

5.3, Whudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno byc rozkladane w warstwic o jednakowe) grubosei, przy uzyciu rownarki. z zachowaniem wymaganych spadkow
1 rzgdnyeh wysokosciow yeh. Grubosé rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna byé taka, aby po jej zageszezeniu osiagniglo grubose
projektowang.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsgezajace) lub odemajaeej o grubosei powyzej 20 cam, 10
whudowanic kruszywa nalezy wykonac dwuwarstwowo. Rozpoczecic ukladania kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez
Inzynicra warstwy poprzednie).

W migjscach. w kidrych widoczna Jest segregacia kruszywa nalezy przed zaggszezeniem wymicni¢ kruszywo na material o
odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po koficowym wyprofilow anin warstwy odsgezajgee) lub odeinajace) nalezy przystapic do jej zageszczania.

Zageszezanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynac od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami padluznymi czgsciowo
nakladajacymi sig, w kierunku j¢j osi. Zaggszezanie nawierzehni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynac od dolnej krawedzi i przesuwaé
pasami podiuznymi czgsciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nierownosci lub zaglgbienia powslale w czasie zageszezania powinny byé wyrownyvwane na biczaco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usunigcic materialu, az do otrzymania rownej powierzchni

W micjscach niedostepnych dla waledw warstwa odcinajaca i odsgezajaca powinna by¢ zapeszezana plylami wibracyjnymi Tub
ubyjakami mechanicznymi.

Zaggszezanie nalezy kontynuowac do osiggnigeia wskaznika zageszezenia nic mnigjszego od 1.0 wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zaggszezenia nalezy okresla¢ zgodnie 2 BN-77/8931-12 (8],

W przypadku, gdy gruboziarnisty material whudowany w warstwe odsaezajaca lub odcinajaca, uniemozliwia przeprowadzenic
buzdania zageszczenia wedlug normalney proby Proctora, kentrolg zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plylowych. Nalezy okreshi¢
prerwotny 1 wiorny modul odkszialcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6] Stosunek widrnego 1 pierwomego modulu odkszlalcenia nie
powinien przekraczaé 2,2,

Wilgotnose kruszywa podezas zageszezania powinna byé rowna wilgotnosei optymalng) « tolerancja od -20% do + 10% Jg) warlosel,
W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnodei optymalnej, kruszywo nalezy osuszye przez mieszanic i napowictrzanie. W
przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnogel optymalnej, kruszywo nalezy zwilzye okreslona ilogeia wody 1 réwnomiernie
WYIMIESZAcC,
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5.4. Odcinek probny

Jezel w SST przewidziano koniecznosé wykanania odeinka probnego. Lo co najmnie) na 3 dni przed rozpoczeciem robét Wy konawea
powinien wykona¢ odeinek prébny w celu
~  stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozkladania i zaggszezama jest wlasciwy,
—  okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznvm koniecznej do uzyskania wymagane) grubosci po zageszezeniu,
~  ustalenia liczby przejsc sprzgtu zaggszezajacepo, potrzebnej do uzyskania wymaganepo wskaznika zageszezenia.

Na odemku probnym Wykonawea powinien uzvé takich materialow oraz sprzetu, jakie beda stosowane do wykonywama warstwy
odeinajacej 1 odsaczajacej na budowie.

Odemek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera

5.5. Rozkladanie geowld knin

Warstwe geowloknmny nalezy rozkladac na wyprofilowanej powierzehni podloza. pozbawione) ostrych clementow. kiore mogi
spowodowac uszkodzenie warstwy (na przykiad kamente. korzeme drzew 1 krzewow) W czasie rozkladania warstwy z geowloknmny nalezy
spefnic wymagania okreslone w SST lub producenta dotyczace szerokoéer na jakq powinny zachodzi¢ na sicbie sysiednic pasma geowloknmy lub
zasad ich Jaczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwy do podloza gruntow ego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowloknin

Po powierzehni warstwy odeinajace) lub odsgezajacey, wykonanej z geowloknin me moze odbywac sie ruch jakichkolwick pojazdow
Lezgeg wyzej warstwe nawierzehni nalezy wykonywa¢ rozkladajyc malerial Lod czola”. to znaczy tak, ze pojazdy dowozace material i
wykonujace czynnosci technologiczne poruszaja si¢ po juz ulozonvim materiale.

5.7. Utrzymanie warstwy odsgczajacej i odeinajgcej

Warstwa odsaczajaca i odeinajaca po wykonaniu, a przed vlozeniem nasigpne) warstwy powinny byé utrzymywane w dobrym stanie
Nie dopuszeza sig ruchu budowlanego po wykonanej warstwic odeinaijace; lub odsaezajgee) z geowloknin

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszeza sie ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej lezace) warstwy nawierzehni.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obciaza Wykonawee tobot

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakogci robot
Ogalne zasady kontrol jakoéci robot podano w Wymagamach ogolnveh pki 6
6.2. Badania przed przystypieniem do robdt

Przed przysigpiemem do robot Wykonawea powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wy konama robot 1 przedstawic
wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosei kruszywa okreslone w p, 2.3

Geowlokniny przeznaczone do wykonania warstwy odeinajgeej 1 odsaczajacej powinny posiada¢ aprobate techniczna, zgodnie 2 pkt
24

6.3, Badania w czasic robét
6.3.1. Czestotliwodc oraz zakres badan 1 pormarow

Czgstotliwose oraz zakres badan 1 poniarow dotyezacych cech geometryeznych 1 zageszezenta warsiwy odsaczajace) 1 odeinajace;
podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwosc oraz zakres badan 1 pomiarow warstwy odsaczajacej 1 odeinajacej

Lp. Wysu‘zcgblmcmc badan Minimalna czgstotliw l:lé(‘l badan i
1 pomiarow pomiardow
1 Szerokost warstwy 10 razy na | km
2 Réwnosé podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownosé poprzeczna 10razy na | km
4 Spadki poprzeczne 10 razyna | km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég

5 | Regdne wysokosciowe ekspresowych, ee 100 m dla pozostalych drog

g | Uksztaltowanie osi w planie & co 25 m w osi jezdni i na jgj krawedziach dla autostrad 1 drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatveh drog

7 | Grubosé warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialee roboczej, lecz nie rzadzie) niz raz na 400
m”
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

8 Zageszezenie, wilgotnos¢ [ w 2 punktach na dzienngj dzialce roboczel, lecz nie rzadziej niz raz na 600

kruszywa m-

*) Dodatkowe pormary spadkow poprzecznyeh | ukszialtowania osi w planic nalezy wykena¢ w punktach glownych lukow poziomvceh
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6.3.2. Szerok 0d¢ warstwy
Szerokosc warstwy nic moze sig roznic od szerokosel projektowane) o wicee) niz 10 em. -5 cm.
6.3.3. Rownose warstwy

Nierownoser podiuzne warstwy odemajaee 1 odsaczajace] nalezy mierzyé
4 metrowa latg, zgodme z normg BN-68/8931-04 [7]

Nierownosci poprzeczne warstwy odeinajace) i odsaczajace) nalezy mierzyve
4 metrowa lata.

Nierownosci nie moga przekraczac 20 mm

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odemaggeei 1+ odsyezajaen) ma prostyeh i Jukach powinny bye zgodne 2 dokumentacyg projektowa z
tolerancja £ (1L5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe
Roznice pomigdzy rzednymi wysokoseiowymi warstw v 1 rzednymi projektowanvmi nie powinny przekraczaé ¢ | cmi-2 cm.
6.3.6. Uksztaltowanic osi w planie

0s w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do os1 projektowanej o wigeej niz = 3 em dla autostrad i drog ekspresowveh lub o
wigee] niz 5 om dla pozostatveh drog

6.3.7. Grubosc warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacyi projektowy z olerancja + 1 em, -2 em.

Jezeli warstwa, z¢ wzgledow technologicznveh, zostala wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ laczng grubosc tych warsnw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwyeh pod wzpledem gruboser Wykonmawca wykona naprawe warstwy przez spulchnienc
warstwy na glgbokose co najmniej 10 em. uzupednienic nowyvm materiatem o odpowicdnich whasciwosciach. WYIOWnanie 1 ponowne
Zapeszezenic.

Roboty te Wykonawea wykona na wlasny koszt Po wykonaniu tych robot nastapt punowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug
wize) podanych zasad na koszt Wykonawcey.

6.3.8. Zageszczenie warsthwy

Wskaznik zageszezemia warstwy odeinajace) 1 odsgezajace), okreslony wi BN-77/8931-12 [8] mie powinien by¢ mniegszy od 1.

Jezeh jako kryterium dobrego zageszezenia warstwy stosuje si¢ porownante wartosci modulow odkszialeenia, 1o wartosé stosunku
widrnego do prerwotnego modulu odksztalcenia, okreslonyveh zgodnie 2 norma BN-648931-02 [6], nie powinna bvé wicksza od 2,2

Wilgotnos¢ kruszywa w czasic zaggszezenia nalezy badac wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé kruszvwa powinna byc réwna
wilgotnosel optymalng) z tolerancja od -20% do - 10%,
6.3.9. Badama dotyczace warsiwy odsgezajace) 1 odeinajace z geowloknin

W czasie ukladania warstwy odcinajacej 1 odsaczajace) z geowloknin nalezy kontrolowad:
a)  zgodnosc oznaczema poszezegdlnveh bel (rolek ) geowloknim z ok reslonym w dokumentacji projektowe;,
b)  TOWNOSE warstwy,
c)  wiclkosé zakladu przyleglych pasm i sposob ich laczenia,
d) zamocowanie warstwy do podioza gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentac projektowe).

Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy nic nastapilo mechaniczne uszkodzenie geowlokniny (rozerwanie, przebicie) Pasma geowdoknmm
uzyte do wykonania warstwy odcinajacej i odsaczajace) nie powinny mieé takich uszkodzen,
6.4. Zasady postgpowania z odeinkami wadliwie wykonanymi

Wazystkie powierzchme, ktore wykazuyy wigksze odehylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powmny byé naprawione
prees spulchnienic do glebokosel co najmniej 10 cm, wyréwnane 1 powtornie zaggszezone, Dodanie nowego materialu bez spulchnicnia

wykonanej warstwy jest niedopuszczalne,

7, OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdlne zasady obmiaru robét

Og6lne zasady obmiaru robat podano w Wymagamach ogelnveh pki 7
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m (metr kw adratowy) warstwy odcinajacej 1 odsgczajace).
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot pedano w Wymaganiach ogolnych pkt §

Roboty uznaje sig za wykenane zgodnie 7 dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzynicra, jezeli wsrystkie pomiary i
badania # zachowaniem tolerancji wyr pkt 6 daly wyniki pozylywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczice podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotvezgee podstawy platnoser podano w Wamaganiach ogolnveh pkt 9
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Im” warstwy odsaczajacej 1/lub odemajacej z kruszywa obeymuje:
= prace pomiarowe,
- dostarczenie 1 rozlozeme na uprzednio przygolowanym podlozu warstwy materialu o grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacy
projektowey 1 specyfikacyi techniczne),
— wyrownanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
—-  zageszezenie wyprofilowanej warstwy,
= przeprowadzeme pomiarow 1 badan kaborstoryjnych wymaganyeh w speeytikacii techniczney.
—  ulrZymanie Warstwy.
Cena wykonania 1’ warstwy odsaczajace) 1¥lub odcinajae z geowldknin obeymuge
- prace pomiarowe,
- dostarczenic i rozlozenie na uprzednio przyveotowanym podiozu warstwy geowtoknm,
—  pomiary kontrolne wymagane w speeyfikacji techniczne,
= utrzymanic warsiwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2 PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnodei

3 PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzehni drogowyveh . Zwir i
mieszanka

4 PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzehni drogowyeh

il PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzehni drogowyeh. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi  samochodowe.  Oznaczanic modulu  odksziateenia  nawierzehni
podatnych i podioza przez obeiazenic plyta

BN-68/K931-04 Drogi samochodowe Pomiar réwnosci nawierzchni planogratem i Jata
8. BN-77:4931-12 Oznaczame wskaznika zaggszezenia gruntu

10,2, Inne dokumenty

9 Wytvezne budowy nasypow komunikacyjnveh na stabym podlozu 7 zastosowantem  geotekstvliow. IBDIM, Warszawa 1986
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NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
SST-08

1. WSTEP
1.1. Przedmiot S8T
Przedmiotem niniejsze) szezegolowej specyfikaci techniczne) sa wymagama dotyezace wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z
wykonywaniem nawicrzchni z kostki brukowej betonowey.
1.2. Zakres robd( objetyeh SST
Ustalenia zawarte w ninigjsze) specylikacn dotveza zasad prowadzema robot zwiazanveh 7 wykomywaniem nawierzehnt z kostki
brukowe) betonowej
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do ukladania nawicrzehni:
- drog 1 ulic lokalnego znaczema.
—  parkingdw, placdw. wjazdow do bram 1 garazy,
- chodnikow, placow zabaw. sciezek ogrodewyveh 1 rowerowych
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1, Betonowa kostha brukowa - ksztaltka wytwarzana 7 betonu metoda wibroprasowanma. Produkowana jest jako kszialtka jednowarstwowa
lub w dwoch warstwach polgezonyeh ze soba trwale w fazie produkeji,
1.3.2. Pozostale okreslema podsiawowe sa zgodne z obowigzujacyim, odpowicdnmi polskimi normami | 2 definicjami podanym w
Wymaganach ogélnych™ pkt 1 3
1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robat
Ogolne wymagania dotyvczgce robat podano w  Wymaganiach ogolnveh™ phil 4

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow. ich pozyskiwania 1 skladowama. podano w Wymagamach ogolnveh™ pki 2

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprebata techniczna
Warunkiem dopuszezenia do stosowania betonowey kostki brukowey w budownictwie drogowvim Jest posiadame aprobaty technicznej
2.2.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna byc zwarta, bez rys, peknige. plam 1 ubvikaw
Powierzehnia gérna kostck powinna bvé rowna 1 szorstka. a krawedzie kostek rowne 1 proste. wklgsmecia me powwnny przekraczac;
— 2 mm, dla kostek o grubosei < 80 mim,
— 3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm.
2.2.3, Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe)
W kraju produkowane sa hostki o dwoch standardowych wy miarach grubosci:
= 60 mimn. z zastosowaniem do nawierzchnt nic przeznaczomyeh do ruchu samochoduwego,
— 80 mm, do nawierzchm dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymidrowe wynosza:

—  na dlugosci + 3 mm,
- na szerokosel +3 mm,
- na grubosci + 5 mm.

Kolory kostek produkowanych akalnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i brazowy.
2.2.4. Wytrzymalos¢ na sciskanie
Wytrzymalosc na sciskanic po 28 dniach (srednio z 6-viu kostek) nie powinna bye mniejsza niz 60 MPa.
Daopuszezalna najnizsza wytrzymalosc pojedynezej kostki nic powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmnie)
10 kostek).
2.2.5. Nasiakliwosc
Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiadac wymaganiom normy PN-B-06250 [2] i w YNOSIC nie wigeej niz 5%.
2.2.6. Odpornos¢ na dzialanie mrozu
Odpornos¢ kostek betonowych na dzialanic mrozu powinna by¢ badana zgodnie 2 wymaganiami PN-B-06250 121
Odpornost na dzialanic mrozu po 50 cvklach zamrazania i odmrazania prabek jest wyslarczajgea, jezeli:
—  probka nie wykazuje peknigé,
—  strata masy nie przekracza 5%,
= obnizenic wytrzymalosci na sciskanie w stosunku do wytrzymalose: probek nie zamrazanych nie jest w icksze mz 20%.

2.2.7. Scieralnos¢

Scicralnese kosick betonowych okreslona na tarczy Bochmego wg PN-B-04111 [1] powinna wynosié nie wiceej niz 4 mm.
2.3, Muterialy do produkeji betonowych kostek brukowych
2.3.1. Cement

Do produkeji kestki brukowej nalezy stosowac cement portlandzki. bez dodatkow., klasy me mzszej niz .32.5" Zaleca si¢ stosowanic
cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowac kruszywa mineralne odpowiadajagce wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinnoe byc ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zalozonych parametrach
wymaganych dla produkowancegoe wyrobu,
2.3.3. Woda

Wlasciwosci 1 kontrola wody stosowanej do produkeji betonow yeh kostek brukowyeh powinny odpowiadaé wymaganom wg PN-B-
32250 (5].
2.3.4. Dodatki

Do produkeii kostek brukowyeh stosuje sig dodatkn w postaci plastylikatorow i barwnikow. zgodme z recepta laboratoryjng
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Plastyfikatory zapewmajg gotowym wyrabom wigksza wyirzymatodc, mnicjsza nasigkliwodé wigksza odpornosé na niskie
temperatury i dzialame soli.
Stosowane barwniki powinny zapewnic kostee trwale zabarwienie. Powinny to bye barwniki nicorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczyce sprzetu

Ogdlne wymagania dotvezgee sprzetu poduno w . Wvymagantach ogolnyveh™ pke 3
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Male powierzehnie nawierzehni z kostki brukowej wykonuje si¢ recznic.

Jesli powierzchnie sa duze, a kostki brukowe maja jednolity kszialt 1 kolor, mozna stosowaé mechaniczne urzgdzenia ukladajace.
Urzgdzenie sklada si¢ 2 wozka 1 chwytaka sterowanego hydraulicznie, shuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich
wlozenia. Urzadzenie to, po skonczonym ukladaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wymiatania plasku w szezeliny zamocowanymi do chwyviaka
szezotkami.

Do zaggszezenia nawierzehni stosuje sie wibratory phiowe z oslong z tworzywa szlucznego.

Do wyrawnama podsvpki z piasku mozna stosowaé mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub
krawgznikach.

4. TRANSPORT
4.1, Oghlne wymagania dotyczijce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w . Wymaganiach ogolnyeh™ pkt 4
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Ulormowane w czasie produkcji kostki betonow e ukladane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymalosei betonu min. 0,7 R,
hostki przewozone $g na slanowisko, pdzie specjalne urzgdzenic pakuje je w folig 1 spma tasma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w
nicnaruszonym stanic.

Kostki betonowe mozna rowniez, przewozic samochodami na paletach transportowych producenta.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogilne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w , Wymagamach ogolmveh™ pkt 5
5.2, Podloze
Podloze pod ulozenie nawicrzehn z betonowyceh kostek brukowych moze stanowic grunt praszezysty - rodzimy lub nasypowy o WP =
3

n

17].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi 1naczej, 1o nawierzchnig z kostki brukowe; przeznaczena dla ruchu pieszego, rowerowcego
lub mewiclkiego ruchu samochodowego, mozna wykonywac bezposrednio na podlozu 7 gruntu piaszezysiego w uprzednio wykonanvim korycie,
Grunt podloza powinien by¢ jednolity, przepuszezalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.

Podioze gruntowe pod nawierzehni¢ powinno byc przygotowane zgodnic 7 wymogami okreslonymi w OST D-04 01 01 Korvio wraz
z profilowaniem i zaggszezeniem podioza™
5.3. Podbudowa

Rodza) podbudowy przewidziane do wykonama pod ulozenie nawierzehni z kosthi brukowe) powinien byé zgodny z dokumentacja
projektowa.

Podbudowe, w zaleznosc od przeznaczema, obeiazema ruchem 1 warunkow gruntowo-wodny ¢ch. moze stanowi¢:
—  grunt ulepszony pospolky, odpadami kamiennymi, zuzlem wiclkopiecowym, spoiwem itp..
—  kruszywo naturalne lub lamane, stabilizowane mechanicznic,
—  podbudowa ttuczniowa, zwirowa lub zuzlowa,
lub inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentacji projektowej.

Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgednie z wymaganiami okreslonvmi w specvtikacjach dla odpowiednicge rodzaju
podbudowy.
5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowac krawezniki uliczne betonowe wi BN-80/6775-03/04
[6] lub nne typy kraweznikow zgodne z dokumentagjg projektowa lub zaakceplowane przez Inzyniera.
5.5. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowaé piasck gruby, edpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06712 [3].

Grubas¢ podsypki po zaggszezeniu powinna zawierac si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda.
zaggszezona i wyprofilowana,
5.6, Ukladanie nawicrzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na roznorodnosé kszialtow 1 kolorow produkowanych kostek. mozliwe fest utozenie dowolnego wzoru - wezesniej usla lonego
w dokumenlacji projekiowej i zaakeeptowanego przez Inzyniera.

Kostke uklada si¢ na pedsypee lub podiozu piaszezystym w taki sposob, aby szezeliny migdzy kostkami wynosily od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy ukladaé ok. 1.5 em wyzej od projektowanej niwelety nawierzehni, gdyz w czasic wibrowania (ubijania) podsypka ulega
ZAZESZCZENIL.

Po ulozeniu kostki, szezeliny nalezy wypelni¢ piaskiem, a nasigpnie zamies¢ powierzchni¢ ulozonych kostek przy uzyciu szezotek
reeznych lub mechanicznych 1 przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ultozonej nawicrzehni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z oslona z tworzywa sztucznego dla ochrony
kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzehni ubfjanej w kicrunku $rodka i jednoczesnie w
kicrunku poprzecznym ksztaliek.

Da zaggszezania nawierzehni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawicrzehni nalezy uzupelni¢ szezeliny piaskiem i zamies¢ nawierzehnig. Nawierzehnia 7 wypelnieniem spoin piaskicm nic
wymaga piclegnacii - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakoscr robdt podano w .. Wymaganiach ogolnyeh™ pki 6
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystypiemem do robot. Wykonawea powimen sprawdzi¢, czy producent kostek brukow yeh posiada atest wyrobu wy pkE2:2:1
ninigjsze) S8T.
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Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawea powinicn zada¢ od producenta wynikow biezgcych badan wyrobu na $eiskanic.
Zaleca sig, aby do badamia wytrzymalodei na sciskanic pobicrac 6 probek (kostek) dziennie (przy produkggi dziennej ok. 600 m” powierzchni
kostek ulozonych w nawierzehni).

Poza tym, przed przystapemem do robol Wrkonawcea sprawdza wyrob w zakresie wymagan podanych w pkt 22,21 223 j wyniki
badan przedstawia Inzynicrowi do akceptacii.
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy

Sprawdzenie podioza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnoser z dokumentacya prajektowa 1 odpowiednimi S8T.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie gruboser 1 wymaganveh spadkow poprzeeznveh ) podluznych polega na stwierdzeniu zgpodnoder 2
dokumentacy projektowa oraz pkt 5.5 ninigjszcj SST
6.3.3. Sprawdzenic wykonania nawierzchm

Sprawdzenie prawidlowoscei wykonama naw icrzchni 7 betonowyeh kostek brukowyeh polega na stwierdzeniu zgodnosei wykonania z
dokumentacjg projektowsy oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST
-  pomierzenie szerokodei spoin,
= sprawdzenie prawidlowosei ubijania (wibrowama),
- sprawdzenie prawidlowosel wypelnienia spoin,
- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchm jest zachowany
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1, Nicrownosei podiuzne

Nierownosei podiuine nawierzehni mierzone latg lub planogralem zgodnie 2 normyg BN-68/8931-04 [¥] nic powinny przekraczac (L8
e,
6.4.2, Spadki poprzeczne

Spadki puprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projek tows 7 tolerancia + 0,5%
6.4.3. Niweleta nawierzchni

Roznice pomigdzy rzednymi wvkonane) nawierzehni i rzgdnyimu projektowanymi nie pow inny przekraczac + 1 em.
6.4.4, Szerokos¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze roznié sic od szerokoser projektowane) o wiecej mz + 5 ¢em.
6.4.5. Grubosc podsypki

Dupuszezalne odehylki od projektowanc) gruboser podsypki nic powinny przekraczaé + 1,0 em.
6.5. Czgstotliwo$¢ pomiaréw

Cazestotliw os¢ pomiardw dla cech geometryeznyeh naw terzehm £ kostki brukowe), wymientonyeh w pkt 6 4 powinna by ¢ dostosowana
do powierzchni wykonanych robot

Zaleca sig, aby pomiary cech geometryeznyeh wymicnionveh w pkt 6.4 byvlyv przeprowadzone nie rzadzie) mz 2 razy na 100 m°
nawierzchn i w punktach charakierystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzic tam, gdzie poleci Inzymer

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robot podano w . Wymaganiach ogolnyeh™ pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkq obmiarows jest m* (metr kwadratow y)wykonane) nawicrzchni 2 betonowei kostki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1, Ogdlne zasady odbioru robdt
Ogolne zasady odbioru robot podano w , Wymaganiach ogolnych™ pkt §
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjy projekiowa, S8T i wymagamami Inzymiera, jezeli wszyvstkie pomiary 1
badania 7 zachowaniem tolerancji wedhug pkt 6 daly wyniki pozyywne.
8.2. Qdbidér robit zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zamkajacyeh i ulegajgcyeh zakryeiu podiegaja:
- przygotowanie podloza,
- ewentualnie wykonanic podbudowy,
- wykonanic podsypki,
- ewentualnie wykonanie lawy pod krawezniki.
Zasady ich odbioru sg okreslone w . Wymaganiach ogolnych™

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei
Ogolne ustalenia dotycrgce podstawy platnoser podano w , \Wymaganiach ogalnyeh™ pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m” nawierzehni z kostki brukowe) betonowej obeymuije:
- prace pomiarowe i roboly przygotowawcze,
- oznakewanie robot.
- przygolowanie podloza (ewentualnic podbudowy),
—  dostarczenic materialow,
- wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki,
- wypelnienie spoin,
- przeprowadzenic badan 1 pomrarow wymaganych w specvfikacy techniczne)

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie seieralnoder na tarczy Bochmego
2 PN-B-06250 Beton zwyktly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania 1 neceny
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PN-B-32250
BN-8O/67T75-03/04

BN-68/8931-01
BN-68/8G31-04

zgodnosei

Materialy budowlane Woda do betondw 1 zapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzehnt drog, ulic, parkmgow 1
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

Drogi samachodow €. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe Pomiar rownosci nawierzehni planografem i laty.
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BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
SST-09

1. WSTEP

1.1. Przedmiot 88T

Przedmiotem miniejsze) szczegolowe specey likucji technicsneg (S871) sa wymagania dotyezace wykonania 1 odbioru robot 7wiazanych 2
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

1.2, Zakres robit objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze) speevfikacit dotyeza zasad prowadzenia robot 7wigzanych 7z ustawieniem belonowego ohmeza
chodnikowego.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Obrzeza chodmkowe - prefabrykowane belki betonow ¢ rozgramiezajace jednostronnie lub dw ustronnie ciagi komunikacyne od terenow nie
przeznaczonych do komunikaci.

1.3.2. Pozostale okreslenia podstawow e 53 zgodne 2 obowigzayacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w Wymaganiach
ogolnychpkt 1 3

1.4. OgdIne wymagania dotyczyce robot
Ogolne wymagania dotvezace robot podano w Wymaganiach ogolnych pkt | 4

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotvezgee materialow. ich pozyskiwania 1 skladowania podano w Wiymaganmach ogolnych pkt 2
2.2. Stosowane materialy

Materialami stosowanymi sy
—  obrzezz odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04:04 [9] i BN-8(:6775-03/01 [¥],
—  Zwir lub piasek do wykonania law ,
— cement wg PN-B-19701 [7],
- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasy fikacja

W zaleznoser od preekroju poprzecznego rozroznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:
—  obrzeze mskic - On,
- obrzeze wysokie - Ow.,
W zaleznosci od dopuszezalmych wiclkoger 1 liczby uszkodzen oraz odehylek wymiarowveh obrzeza dzeli si¢ na:
- gatunck 1 -Gl
- gatunek 2 - G2.
Przyklad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowege niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x 75 ¢m gat, 1:
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-§0/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrzeia chodnikowe - wymagania techniczne
2.4,1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podane w tablicy 1.

-~
I
|
It
= ]
l
JI
B )
5 | [ !
Rysunck 1. Ksztall betonowego obrzcia chodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzezy
Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h r
75 6 20 3
On 100 6 20 3
75 8 30 3
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Ow 90
100

)

24 3
30 3

o0

2.4.2, Dopuszezalne odchytki wymiaraw obrzezy

Dupuszezalne odehylk 1 wymiarow obrzezy padano w tablicy 2

Lablica 2. Dopuszezalne odehylki wymiarow obrzezs

Rodzaj Dopuszczalna odchylka, m

wymiaru Gatunek | Gatunek 2
I. + 8 12

b, h +3 3

2.4.3, Dopuszezalne wady 1 uszkodzena obrzezy

Powicrzchnie obrzezy powinny bye bez rvs. pekniee 1 uby tkow betonu. o lakturze z formy lub zatarte) Krawgdzie elementow powinm
bye rowne 1 proste
Dopuszezalne wady oraz uszkodzema powierzehn 1 krawgdz elementow me powinny przekraczaé wartoder podanyeh w tabhey 3

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenta obrzery

Dopuszczalna wielkosc
Rodzaj wad 1 uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunck | Gatunek 2
Wklgslosc lub wypuklose powierzehni i krawedzi w mm 2 3
Szezerby ograniczajacych powierzehnie gorne (scieralne) |
1 uszkodzenia niedopuszezalne
krawedzi 1 narozy ograniczajacych pozostale powierzehnic:
liczba, max 2 2
dlugosé, mm, max 20 40
glgbokose, mm, max 6 10

2.4.4. Skladowanic

Betonowe obrzeza chodmkowe moga byc przechowywane na skladowiskach otwartveh, posegregowane wedlug rodzajow 1 gatunkow
Betonowe abrzeza chodnikowe nalezy ukladac z zastosowaniem podkladek i przekladek drewnianyeh o wymiarach co
najmniej: grubose 2.5 em, szerokode § em. dlugosé minimum 5 em wieksza niz szerokode obrzeza.

2.4.5. Beton 1 jego skladniki
Do produkeji obrzezy nalezy stosowac beton wedlug PN-B-06250 [2], klasy B25 1B 30.
2.5. Materialy na lawe i do zaprawy

Zwir do wykonania lawy powinien odpowiadac wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom PN-B-11113[6],
Materialy do zaprawy cementowo-piaskowe) powinny odpowiadaé wymaganiom podanym w SST-06, Kraweznik betonowe™ pkt 2

3.SPRZET

3.1, Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagama dotyczace sprzgtu podano w Wymaganiach ogélnyeh pkt 3
3.2, Sprzgt do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ reeznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniezego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w Wymagamach ogolnveh pkr 4
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga bye przewozone dowolnymi srodkami transportu po osigenigeiu przez beton wytrzymalosci
minimum 0,7 wytrzymalosci projektowane.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieezone przed przemieszezeniem sic i uszkodzeniami w czasie ransportu.
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4.3, Transport pozostalych materialéw
Transport pozostalyeh materialow podano w S8T-07 | Kraw czniki betonowe™

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podana w Wymaganiach ogélnveh pht §
5.2. Wykonanie koryta

Korylo pod podsypky (tawe) nalezy wykonywac zgodnie 7 PN-B-06050 [1].
Wymiany wykepu powinny odpowiadac wymiarom lawy w planic 2 uwzgledmeniem w szerokosei dna wykopu ew. konstrukeji
szalunku

5.3. Podloze lub podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowic rodzimy grunt piaszezysty lub podsypka (lawa) ze zwiru Jub piasku, o grubosc
warstwy od 3 do 5 em po zageszezeniu. Podsvpke (lawg) wykonuje sie przez zasypanic korvta 7wirem lub piaskiem i zageszczenie 2 polewaniem
woda

54, Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wikonanym podlozu w migjseu i ze Swiatlem (odlegloseig gome) powierzchni
obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektow ).

Zewnglrzna Sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zw irem lub miejscowyim gruntem przepuszezalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczac szerokoscr 1 em. Nalezy wypehic je piaskiem Tub zaprawyg cementowo-piaskowg w stosunku 1:2,
Spoiny przed zalaniem nalezy vezydeic i zmy¢ wodg. Spoiny muszg bye wypelnione calkowicic na petna plebokodé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rohot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Wymaganiach ogolnveh pkt 6
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawea powmien wykonac badania materialow przeznaczonych do ustawienia betonowyveh
ubrzezy chodnikowyeh 1 przedstawic wyniki tych badan Inzynierow: do akeeptacyi.

Sprawdzenic wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzic na podstawic ogledzin clementu przez pomiar i policzenie uszhodzen
wystepujacyeh na powierzchniach i krawgdziach clementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci 1 glebokosci uszkodzen nalezy
wykonac za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 4]

Sprawdzenic ksztaltu 1 wymiarow elementéw nalezy przeprowadzic z doktadnoscia do 1 mm przy uzyeiu suwmiarki oraz przymiary
stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostyvch w narozach elementow wykonuje sie przez przylozenie
katownika do badancgo naroza 1 zmierzenia odchylek z dokladnogeia do 1 mm.

Badania pozostatych materizlow powinny obejmowaé wszystkie wlasciwoser okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materialow wymiemonych w pkt 2
6.3. Badania w czasie robdt

W czasie robdt nalezy sprawdzaé wykonanie:

a) koryta pod padsypkg (lawg) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b)  podloza z rodzimego gruntu piaszezystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnic 2 wymaganiami pkt 5.3,

) uslawiema betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosié £ 2 cm na kazde 100 m diugosei obrzeza,

- mwelety gornej plaszezyzny obrzeza . ktore moze wynosic +1 cm na kazde 100 m dlugodei obrzeza,

—  wypelnienia spoin. sprawdzane co 10 metrow. ktére powmno wykazyvwac calkowite wypelnienie badanej spoiny na pelng glebokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdé
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Wymaganiach ogdlnych pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego belonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rebot podane w Wymaganiach ogolnych pkt §
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnic 7z dokumentacja projektowa. S8T i wymagamam Inzymera, jezeh wszystkic pomiary
badania z zachawaniem tlerancji wg pkt 6 daly wyvniki pozytywne.

8.2, Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacyeh i ulegajacych zakryein podlegajar
- wykonane korylo,
— wykonana podsvpka.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoser podano w Wymaganuch ogalnych pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m belonowego obrecza chodnikowero obeymuge:
= pracc pomiarowe i roboty przygotowawceze,
—  dostarczenie materialow.
~  wykonanie koryla,
—  rozécielenie 1 ubicie podsypki,
— uslawienie obrzeza,
—  wypelmenie spoin,
—  obsypanic zewnetrznej sciany obrzeza,
—  wykonanie badan i pomiarow wymaganveh w speey fikag techniczne)

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1 PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2 PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne Piasek do betonow 1 zapraw

) PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrveznych

5 PN-B-11111 Kruszywe mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowyvch, Zwir i
mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasck

7 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. $klad, wymagania i ocena zgodnosci

8, BN-R0/6775-03:/01 Prefabrykaty budowlane z betonu Elementy nawierzchmi drog. ulic, parkingow 1
torowisk tramwajowsch Wspolne wymagania i badania

9 BN-80/6775-013:04 Prefabrykaty budowlane z betonu Elementy nawierzehn drog. uhe, parkmgow 1

torowisk tramwajow ych. Krawezmiki i obrzeza,



